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. WYMOGI OGOLNE

1. ZAGADNIENIA OGOLNE.

1. 1 Wstep.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace materiatéw, sprzetu,
transportu, obmiaru, kontroli jako$ci wykonania rob6t i odbioru robot szkolnego placu zabaw.
Podane wymagania ogo6lne musza by¢ przestrzegane przez Wykonawce robot w powiazaniu z
wymaganiami szczegdtowymi Specyfikacji Techniczne;j .

Specyfikacje techniczne oznaczaja cato$¢ wszystkich wymagan technicznych, w szczegolnosci
zawartych w dokumentacji zamdéwienia, okre§lajacych wymagane cechy roboty budowlanej,
zastosowanego materialu, produktu lub dostawy, pozwalajace obiektywnie scharakteryzowac
roboty budowlane, materiat, produkt lub dostawg, opisane w taki sposob, aby spehialy cel
wyznaczony przez zamawiajacego.

Ilekro¢ jest mowa 0:

1. budowie — nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu,
a takze odbudowg, rozbudowe i nadbudowg obiektu budowlanego ,

2. robotach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ budowg, a takze polegajace na
przebudowie, montazu i remoncie lub rozbiorce obiektu budowlanego ,

3. aprobacie technicznej — nalezy przez to rozumie¢ pozytywna oceng techniczna wyrobu,
stwierdzajaca jego przydatnos$¢ do stosowania w budownictwie ,

4. kierownik budowy — osoba wyznaczona przez wykonawce , upowazniona do kierowania
robotami do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu ,

5. odpowiednia zgodnos¢ — zgodno$¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami ,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych ,

6. polecenia inspektora nadzoru — wszelkie polecenia przekazywane wykonawcy przez
inspektora dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem
budowy

7. projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowej

8. inspektor nadzoru — osoba reprezentujaca inwestora na budowie przez sprawowanie kontroli
zgodno$ci jej realizacji z projektem i przepisami oraz zasadami wiedzy technicznej,
sprawdzajaca jako$¢ wykonywanych robot i materiatow.

1.2. Podstawa opracowania.

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot opracowana zostata na podstawie:
* projektu placu zabaw,

* przedmiaru robét,

* wizji lokalnej w terenie,

* uzgodnien z Zamawiajacym.

1.3. Klasyfikacja robot wg Wspoélnego Slownika Zamowien (CPV).

*45112723-9 Roboty w zakresie ksztalttowania placow zabaw

*45233200-1 Roboty w zakresie roznych nawierzchni

* 37535200-9 Wyposazenie placow zabaw

*45112710-5 Roboty w zakresie ksztattowania terenow zielonych

1.4. Dokumentacja projektowa, polskie normy i inne przepisy oraz wymagania.

Inwestycja winna spetnia¢ wymagania okreslone w:

* przepisach techniczno-budowlanych ( Prawo Budowlane ),

* Polskich Normach PN — EN 1176, PN — EN 1177,

* aprobatach technicznych i innych dokumentach normujacych wprowadzanie wyrobow do
obrotu i stosowania w budownictwie,

* PN-PE 1177 nawierzchnia placow zabaw,

* PN-PE 1176-1 wyposazenia placow zabaw. Ogdlne wymagania bezp. i met. badan.,



* PN-PE 1176-7 wyposazenie placow zabaw. Wytyczne instalowania, sprawdzania, konserwacji
i eksploataciji,

* Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych i montazowych — wydanie
MBIiPMP

1997 w zakresie wykonania ,,matej architektury ogrodowej”.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
kosztorysem ofertowym, specyfika techniczna, planem zagospodarowania dziatki i poleceniami
Inspektora nadzoru.

2.1 Przekazanie terenu.

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy, przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi.

2.2 Zgodnos¢ robét z dokumentacja.

Kosztorys ofertowy, specyfikacja techniczna oraz projekt zagospodarowania dziatki stanowia
zataczniki do umowy, a wymagania wyszczegdlnione w cho¢by w jednym z nich, sa
obowiazujace dla Wykonawcy, tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji. Wykonawca nie
moze wykorzystywac btedéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i
poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy, maja by¢ zgodne z kosztorysem
ofertowym i specyfikacja techniczna.

W przypadku, gdy dostarczone materiaty lub wykonane roboty nie b¢da zgodne z kosztorysem
ofertowym, lub specyfikacja techniczng i maja wpltyw na niezadowalajaca jakos¢ budowli, to
takie materialy zostana zastapione innymi, a budowla rozebrana i wykonana ponownie na koszt
Wykonawcy.

2.3 Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

2.4 Zaplecze socjalne dla pracownikow .

W trakcie realizacji Wykonawca wspolnie z Inwestorem winien zapewni¢ i zorganizowac
pracownikom odpowiednie pomieszczenie socjalne . Wykonawca zobowiazany jest do
wlasciwej eksploatacji sanitariatow.

Godziny pracy nalezy uzgodni¢ z Inwestorem.

2.5 Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét.

Wykonawca ma obowiazek znac¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot, wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

2.6 Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzgt przeciwpozarowy.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robot, przez personel wykonawczy.

2.7 Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu
i pod jego poziomem, takie jak: rurociagi, kable energetyczne itp.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji, Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inspektora nadzoru i zainteresowanych uzytkownikow.

2.9 Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.



3. MATERIALY.

3.1 Zrédla uzyskania materialéw do elementéw konstrukcyjnych.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegotowe informacje dotyczace zamawiania
materiatbw i odpowiednie aprobaty techniczne lub $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki, do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.

Materiaty budowlane powinny spetnia¢ wymagania jakosciowe okre$lone Polskimi Normami,
aprobatami technicznymi itp.

3.2 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym zostana przez Wykonawce
wywiezione z terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru.
3.3 Przechowywanie i skladowanie materialéw.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane materialy, do czasu, gdy beda one
potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i
wlasciwos$¢ do zabudowania i byty dostgpne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejsca
czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

3.4 Wariantowe stosowanie materialéw.

Jesli dokumentacja przewiduje mozliwo$¢ stosowania roznych rodzajow materiatow do
wykonywania poszczegdlnych elementow robot, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru 0
zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materiatu.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu, nic moze by¢ podzniej zamieniany bez zgody
Inspektora nadzoru.

4. SPRZET.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robot oraz nie bgdzie stanowit zagrozenia dla
pracownikow.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzg¢tu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot w  terminie
przewidzianym umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru, kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania tam, gdzie jest to wymagane przepisami.

5. TRANSPORT.

5.1 Ogo6lne wymagania dotyczace transportu.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkdéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materiatow.
Wszelkie materialy powinny by¢ transportowane w sposdb zapewniajacy zachowanie ich
jakosci i przydatnosci do robot.

5.2 Wymagania dotyczace przewozu po drogach publicznych.

Przy ruchu na drogach publicznych, pojazdy musza spelia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow
technicznych.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.



6. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja oraz
poleceniami Inspektora nadzoru. Nastgpstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez
Wykonawcg w wytyczeniu i wykonywaniu robdt zostana, jesli wymagacé tego bedzie Inspektor
nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Polecenia Inspektora nadzoru,
dotyczace realizacji robot, beda wykonywane przez Wykonawce nie pézniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym i uzgodnionym z Wykonawca, pod grozba wstrzymania robot. Skutki
finansowe z tytulu wstrzymania rob6t w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole jako$ci robdt i stosowanych materialow.
Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot
zgodnie z umowa . Wszystkie badania i pomiary bgda prowadzone zgodnie z wymaganiami
norm. Koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw i robdt, ponosi
Wykonawca.

7.1 Pobieranie prébek.

Na zlecenie Inspektora nadzoru, Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materialow, ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostana
przez Wykonawceg usunigte lub ulepszone z wtasnej woli.

Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca.

7.2 Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

7.3 Certyfikaty i deklaracije.

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia te wyroby i materiaty, ktore:

1. posiadaja certyfikat wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow i
informacji o ich istnieniu zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Spraw Wewngtrznych i
Administracji z 1998r. (Dz. U. nr 98/99).

2. Posiadaja deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

a) Polska Norma lub

b) Aprobata techniczna,

3. znajduja sie¢ w wykazie wyrobow, o ktéorych mowa w Rozporzadzeniu Ministra Spraw
Wewngtrznych i Administracji z 1998r. (Dz. U. nr 98/99).

7.4 Dokumenty budowy:

1. protokotly przekazania terenu budowy,

2. protokoly z narad i ustalen,

3. protokoty odbioru robot.

Wszelkie dokumenty budowy beda dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu
na zyczenie Zamawiajacego.

8. OBMIAR ROBOT.

Obmiar robot bedzie sprawdzany z przedmiarem robot w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami w przedmiarze robot.



9. ODBIOR ROBOT.

Roboty podlegaja nastgpujacym odbiorom:

1. odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

2. odbiorowi czgSciowemu,

3. odbiorowi ostatecznemu (koficowemu).

9.1 Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbior robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jako$ci
wykonywanych robot oraz ilosci tych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna
zakryciu.

Gotowos¢ danej cze$ci robot do odbioru, zgtasza Wykonawca powiadomieniem Inspektora
nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie.

9.2 Odbidr czesciowy.

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych robot.

Odbior robdt dokonuje Inspektor nadzoru.

9.3 Odbioér ostateczny (koncowy).

a) Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do
zakresu ilo$ci oraz jakosci.

Calkowite wykonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawcg o$wiadczeniem przekazanym Inwestorowi.

Odbior ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robdt i przyjecia dokumentow, o ktorych
mowa w punkcie b).

Odbioru ostatecznego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty, dokona ich oceny jakosciowej
na podstawie przedtozonych dokumentdéw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z
kosztorysem ofertowym i szczegdlowa specyfikacja techniczna.

W przypadku nie wykonania wyznaczonych rob6t lub robot uzupetniajacych komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonanych robdt w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej w dokumentach z uwzglednieniem tolerancji
i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszona
warto$¢ wykonanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

b) Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowego).

Podstawowym dokumentem jest Protokot odbioru ostatecznego robot.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:
Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie ze szczegotowa specyfikacja techniczna

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace, beda zestawione
wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Terminy wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi

ich wykonanie.

10. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ustalenia ogélne.

Dla robot wycenionych ryczattowo, podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez
Wykonawcg i1 przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe, bedzie uwzgledniac
wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robot beda obejmowac:

1. robocizne bezposrednia wraz z harzutami,



2. warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,

3. warto$¢ pracy sprzgtu wraz z narzutami,

4. koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

5. podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami ale z wytaczeniem podatku VAT

Il . WYMOGI SZCZEGOLOWE — PRZEDMIOT ODBIORU .

1. STAN ISTNIEJACY

Teren pod szkolny plac zabaw posiada konfiguracj¢ ptaska, z niewielkimi podwyzszeniami w
poblizu gorki saneczkowej, w calosci porosnigty trawa, z wykonanym korytem na gltgbokos¢ ok.
40cm na powierzchni ok 200m?, wykonczonym betonowym obrzezem trawnikowym
(100x20x6) pod uprzednio planowany plac zabaw Plac graniczy z dwoch stron- od potnocy i
potudnia z terenem zieleni przyszkolnej. Od zachodu znajduje si¢ boisko wielofunkcyjne
ORLIK a od wschodu wznosi si¢ gorka saneczkowa. Dojscie na teren przyszkolnego placu
zabaw znajduje si¢ od strony potudniowej, natomiast od poinocy teren zieleni z nieuzywana
droga betonowa ciagnie si¢ do zaplecza gospodarczego szkoty. Catos¢ terenu ograniczona jest
ptotem.

Inwestycja nie bedzie miata niekorzystnego wptywu na srodowisko.

2. STAN PROJEKTOWANY

Plac zabaw w programie RADOSNA SZKOLA zaprojektowano na czesci dziatki znajdujace;j
sie przy boisku wielofunkcyjnym ORLIK, na dzialce nr 275/2,gm. Zuromin.

Plac zabaw zostanie podzielony na dwie strefy:

* strefa do zabaw i ¢wiczen z syntetyczng nawierzchnia bezpieczna o tacznej powierzchni
92,5m

* strefa zielona z trawa na ktorej znajduja si¢ rownowaznie i bujaki 0 tacznej powierzchni
409m° .

Na terenie placu zostanie umieszczony regulamin okreslajacy zasady i warunki korzystania ze
szkolnego placu zabaw wraz z numerami telefonu do dyrektora szkoty lub osoby przez niego
upowaznionej oraz numerami telefonow alarmowych.

3. ROBOTY W ZAKRESIE ROZNYCH NAWIERZCHNI (45233200-1)
ROBOTY W ZAKRESIE KSZTALTOWANIA PLACOW ZABAW (45112723-9)

3.1. Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobow i materialéw nawierzchni syntetycznej.
Nawierzchni¢ na ktorej zlokalizowany zostanie plac zabaw nalezy wykonaé z plyt
absorbujacych i amortyzujacych upadek z wysokosci 2,1m (plyty grubosci 60mm) — 72m?,
natomiast nawierzchnig 0 powierzchni 19,5 m? z ptyt absorbujacych i amortyzujacych upadek z
wysokosci 1,2m (plyty grubosci 40mm). Doktadne obmiary podane w projekcie.

Nawierzchnia powinna by¢ wykonana z materiatu syntetycznego wolnego od skrawkow metali
itp, zgodnego z obowiazujacymi normami PN EN 1177- 2009.

W projekcie przewidziano wykonanie nawierzchni w kolorze czerwonym.

Dodatkowo zaleca sig, by wykorzystany materiat charakteryzowaty nastgpujace cechy:

* Zapewnienie najwyzszego bezpieczenstwa poprzez jednorodna, trwata i elastyczna budowe.

» Naprzemienne guziki na dolnej stronie ptyt umozliwiaja doskonate odprowadzenie wody
deszczowej 1 lepsza amortyzacjg.

* Plyty fabrycznie przygotowanie do taczenie kotkami (plyty tatwe i tanie w montazu, z
uzyciem kleju tylko na warstwach zewnetrznych).

* Plyty odporne na wysuwanie lub zdejmowanie przez wandali.



» Wysoka przepuszczalnos¢ wody (potaczenia miedzy ptytami) pozwalajaca na uzycie placu
zabaw natychmiast po deszczu.

Cata nawierzchnia terenu wykonczonego syntetyczna nawierzchnia bezpieczna powinna byé
wykonczona obrzezem trawnikowym.

3.2. Podbudowa

Roboty obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace wykonanie podbudowy i ulozenie
nawierzchni bezpiecznej.

Teren istniejacego koryta w miejscach planowanej nawierzchni syntetycznej nalezy wyrownaé
1 zagg$ci¢ z profilowaniem 1% spadku zgodnym z naturalnym uksztattowaniem terenu.
Glebokos¢ koryta powinna wynosi¢ ok 35cm.

Pod syntetyczna nawierzchni¢ bezpieczna nalezy wykona¢ podbudowg z kruszywa tamanego
4-32 mm stabilizowanego mechanicznie grubosci 15 cm, a nastgpnie warstwe wyrownawcza Z
kruszywa tamanego 0-4 mm gr. 5cm lub z kruszywa tamanego 4-32 mm stabilizowanego
mechanicznie grubosci 20 cm, a nastgpnie warstwg wyrownawcza betonu B10 o grubosci
warstwy minimum 2,5 cm z zachowaniem spadku ok 2%.

Jezeli zaproponowane przez wykonawce rozwiazanie bedzie wymagato innych rozwiazan niz
w projekcie podbudowy, Inwestor po konsultacji z projektantem lub innym ekspertem w tej
dziedzinie moze wyrazi¢ zgodg na ich wprowadzenie przy zatozeniu, ze caty wykonany uktad
warstw spetnia¢ bedzie warunki okreslone w obowiazujacych przepisach i normach.

3.3 Materialy

Wszystkie uzyte materialy powinny posiada¢ atesty i certyfikaty wymagane przepisami,
spetnia¢ wymagania jako$ciowe okreslone normach, aprobatach technicznych. Wykonawca
zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ i wlasciwo$é do robot i
byly dostepne do kontroli Inspektora nadzoru.

3.4 Transport

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

3.5. Sprzet:

Spychacz, koparka, topaty, szpadle, grabie, taczki, ubijaki i zageszczarki.

3.6 Kontrola jakosci robot:

Ogolne zasady:

Obejmuje przygotowanie podtoza, ulozenie nawierzchni, montaz urzadzen, sprawdzenie
spadkow.

3.7. Odbior robét:

Celem odbioru robot jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot
w odniesionemu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Gotowos¢ do odbioru na podstawie jej
zgloszenia zamawiajacemu. Odbior jest potwierdzeniem wykonania robot zgodnie z
zamoOwieniem oraz 0bowiazujacymi normami PN, PN-EN.

4. WYPOSAZENIE PLACOW ZABAW (37535200-9)

4.1. Roboty montazowe.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z wykonaniem robot montazowych urzadzen zabawowych, rekreacyjnych i
uzupetniajacych elementow matej architektury.

Szczegotowy wykaz( opis do projektu pkt.3.2) i lokalizacja urzadzen ( projekcie placu zabaw)
Rozmieszczenie urzadzen zaprojektowano z zachowaniem stref bezpieczenstwa pomigdzy nimi,
okreslonymi w dokumentacji producenta - uklad urzadzen tak zlokalizowany, aby strefy
bezpieczenstwa nie zachodzity na siebie. Urzadzenia oddalone od siebie i od innych
nawierzchni o min. 1,50m.



4.2. Materialy:

Informacje podstawowe:

* Elementy zabawowe — katalogowane powinny posiada¢ aktualny certyfikaty bezpieczenstwa.
» Sprzet rekreacyjny powinien posiada¢ co najmniej dwuletni okres gwarancji na ruchome
elementy plastikowe i metalowe, pigcioletni okres gwarancji na sprezyny, siatki, elementy
plastikowe formowane rotacyjnie i laczniki metalowe, dziesigcioletni na twardy plastik,
elementy metalowe, podtogi ze sklejki i drewniane stupy oraz dwudziestopigcioletni okres
gwarancji na wszystkie $cianki, stupy stalowe oraz rury ze stali nierdzewnej. Powinien by¢
wykonany z bezpiecznych i trwatych materiatéw i by¢ zgodny z PN EN 1176-2009 oraz
warunkami bezpieczenstwa okreslonymi w szczegélnosci w przepisach o ogolnym
bezpieczenstwie produktow oraz przepisach w sprawie bezpieczenstwa i higieny w szkotach.

» Sprzet rekreacyjny powinien by¢ rozmieszczony na szkolnym placu zabaw w sposob
umozliwiajacy zachowanie stref bezpieczenstwa pomigdzy urzadzeniami.

* Montaz elementow powinien by¢ zgodny z instrukcja producenta urzadzenia.

Zestaw urzadzen zabawowych:

* Zestaw zabawowy zawierajacy zjezdzalni¢ stalowa, $Scianke i siatke wspinaczkowa, drabinki,
podesty i rure strazacka

* Hustawka z dwoma siedziskami.

* Zestaw roOwnowazni.

* Bujak z czterema siedziskami.

» Hustawka wazka z funkcja bujaka.

* Tablica informacyjna .
Opisy szczegélowe:

A. Zestaw zabawowy zawierajacy zjezdzalni¢ stalowa, Scianke i siatke wspinaczkowa,
drabinki, podest i rure strazacka.

Wiek: 4-10 lat , maksymalnie 12 uzytkownikow
Wysokos¢ upadku: 2 m

Strefa bezpieczenstwa: 10,9x7,9m

Wymiary urzadzenia: dt. 7,5m, szer. 4,3m, wys. 3,2m

Materiaty:
Belka nosna dziobu wykonana z klejonej warstwowo drewnianej belki o grubosci 95mm,

szerokosci 200mm i wysokos$ci 3,2m.

Wszystkie elementy rurowe wykonane ze stali nierdzewnej i maja $rednice 40mm.

Panele domku, podest i $cianka wspinaczkowa wykonane ze sklejki (sktadajacej si¢ z warstw
brzozy) o grubosci 22mm pokrytej zywica poliuretanowa (zapewniajaca im wytrzymatos$c i
odpornos¢ na promienie ultrafioletowe).

Uchwyty do wspinaczki wykonane poliamidu zapewniajacego im wytrzymatos¢ i sztywno$¢.
Siatka wykonana z kabla ze stali galwanizowanej pokrytego czarna farba polipropylenowa.
Powierzchnia zjezdzalni pokryta nieprzerywana warstwa stali nierdzewnej o grubo$ci 2mm.
Wszystko zmontowane za pomoca $rub ze stali nierdzewnej ostonigtych poliamidowymi
nasadkami.

B. Hustawka z dwoma siedziskami

Wymiary urzadzenia: di. 3,23m, szer. 0,21m, wys. 2,14m
Strefa bezpieczenstwa: 8,1x3,44m

Dla 2 uzytkownikow w wieku 2-10 lat

Wysoko$¢ upadku = 1,2m



Materiaty:
Shupy noéne, o $rednicy 125mm, wykonane ze stali galwanizowanej pokrytej farba proszkowa

w dwoch odcieniach szarosci (redukuje to widocznos$¢ zadrapan).
Poprzeczka, o §rednicy 89mm, wykonana ze stali galwanizowanej.
Zawieszenie hustawek wykonane ze stali nierdzewne;.

C. Zestaw rownowazni
Do 10 uzytkownikow 2-6 lat

Wysokos¢ upadku = 0,45m
Wymiary $ciezki: db. 3,2m, szer. 2,9m, wys. 0,4m
Strefa bezpieczenstwa: 6,33x6,41m

Materialy:
Belka z wysokiej jakosci drewna o wymiarach 60x60mm.

Rura wykonana ze stali nierdzewnej o srednicy 60mm.

Nogi wykonane ze stali nierdzewnej o $rednicy 40mm, na gérze natozono na nie nasadki
aluminiowe.

Pionowy panel i stopnie wykonano ze sklejki o grubo$ci 22mm, stopnie zostaty pokryte
warstwa antyposlizgowej zywicy fenolowej. Wszystko przymocowane jest za pomoca
koncéwek i srub ze stali nierdzewne;.

Nogi wykonano z rury ze stali nierdzewnej o $rednicy 40mm.

Deska do balansowania wykonana ze sklejki o grubosci 22mm pokrytej antyposlizgowa
zywica fenolowa.

Nogi wykonano z rury ze stali nierdzewnej o $rednicy 60mm.

Deska do balansowania wykonana ze sklejki o grubo$ci 22mm pokrytej antyposlizgowa
zywica fenolowa.

D. Bujak z czterema siedziskami

Dla 4 uzytkownikow w wieku 2-10 lat

Wysoko$¢ upadku = 0,47m

Wymiary urzadzenia: dt. 0,6m, szer. 0,34m, wys. 0,84m
Strefa bezpieczenstwa: 3,39x3,4m

Materialy:
Panel zostat wykonany ze sklejki (sktadajacej si¢ z warstw sosny) o grubosci 22mm pokrytej

zywica fenolowa.

Siedzisko zostato wykonane ze sklejki (sktadajacej si¢ z na zmiang przektadanych warstw
brzozy i sosny) o grubo$ci 13mm pokrytej antyposlizgowa zywica fenolowa.

Uchwyty i oparcia dla n6g wykonano ze stali nierdzewnej o §rednicy 40mm.

ZYaczenia i nasadki wykonane zostaly z odlewanego poliamidu, sa nietoksyczne i odporne na
cieplo, wstrzasy i promienie UV.

E. Hustawka wazka z funkcja bujaka

Do 3 uzytkownikéw w wieku 2-8 lat

Wysokos¢ upadku = 0,7m

Wymiary urzadzenia: dt. 1,15m, szer. 0,47m, wys. 0,76m
Strefa bezpieczenstwa: 3,9x2,45m

Materiaty:
Siedzisko wykonane z kompozytu (sktadajacego si¢ w 70% z wtdkien drewnianych i w 30% z

zywicy termoutwardzalnej) o grubosci 13mm.

Uchwyty i oparcia dla nd6g wykonane ze stali nierdzewnej o $rednicy 40mm.

Ztaczenia i1 nasadki wykonane z odlewanego poliamidu, sa nietoksyczne i odporne na ciepto,
10



wstrzasy i promienie UV.

Sprezyny wykonane z wysokiej jako$ci piaskowanej stali (klasa 35SCD6) pokrytej cynkiem i
podwojna warstwa proszkowej farby epoksydowej. Mocowania sprezyn wykonane z bardzo
wytrzymalego poliamidu - rozwigzanie opatentowane przez firme Proludic.

Wszystko zmontowane za pomoca §rub ze stali nierdzewnej okrytych poliamidowymi
nasadkami.

Tablica informacyjna:

Tablica informacyjna o wysoko$ci 165¢cm mocowana w fundamencie stalowym ocynkowanym ,
na 1 nodze ze stali ocynkowanej i malowanej proszkowo.

Plansza regulaminowa o wymiarach okoto 70x100cm na ptycie HPL, druk na foli
samoprzylepnej z warstwa zabezpieczajaca przed warunkami atmosferycznymi.

Regulamin powinien zawiera¢ zasady i warunki korzystania z placu zabaw, nr tel. do dyrektora
szkoty lub do osoby przez niego upowaznionej, a ponadto numery tel. alarmowych.

4.3. Sprzet:

* Lopaty, kilofy, tomy, grabie

* Poziomice,

* Miotki,

* Klucze specjalistyczne,

» Wiertarki i wkretarki,

* Ubijaki i zageszczarki,

* Taczki.

4.4, Transport:

» Samochod skrzyniowy

» Samochod samowyladowczy

4.5. Wykonanie i zakres robét.

Urzadzenia zamontowa¢ zgodnie z projektem zagospodarowania terenu. Montazu dokonaé¢ z
uwzglednieniem stref uzytkowania i bezpieczenstwa.

Miejsce prac montazowych zabezpieczy¢ przed mozliwoscia przebywania na obszarze
prowadzenia robdt 0sob niepowotanych.

Urzadzenia po dostarczeniu na miejsce budowy schowa¢ w odpowiednio zabezpieczonym
przed kradzieza miejscu lub montazu dokonywaé niezwlocznie po dostarczeniu. Podczas prac
stosowaé sie do instrukcji montazu danego urzadzenia. Montaz urzadzen w gruncie dokonaé
na prefabrykowanych fundamentach zelbetowych.

4.6. Odbior robot:

Nalezy sprawdzi¢:

* Zgodnos$¢ ilosciowa i jakosciowa dostarczonych urzadzen z wytycznymi projektu,

* Zgodnos$¢ danych techniczny elementéw sktadowych, catych urzadzen badz gotowych
wyroboéw, z dokumentacja projektowa, a w szczego6lnosci zastosowane materiaty, przekroje,
srednice i grubosci $cianek elementow sktadowych

» Zgodno$¢ kolorystyki urzadzen oraz wykonanie powtok malarskich i zabezpieczenia
antykorozyjnego i zabezpieczen przed aktami wandalizmu(zabezpieczenia $rub i innych
mocowan).

5. ROBOTY W ZAKRESIE KSZTALTOWANIA TERENOW ZIELONYCH
(45112710-5)

5.1. Zakres robot:

Zaktadanie trawnikow:
* teren powinien by¢ wyrownany i wyprofilowany,
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* teren po istniejacych korytach przeznaczony pod trawnik nalezy wypetni¢ ziemia z wykopu i
zagescic do wysokosci mniejszej o ok.3- 5cm od ostatecznego poziomu projektowanego
trawnika,

* trawniki na projektowanym terenie zostana zalozone na uprzednio rozplantowanej na grubosé¢
minimum 5cm ziemi urodzajnej na istniejacym gruncie ,

* przed siewem nasion traw ziemi¢ nalezy watowa¢ watem gladkim i zagrabi¢,

* okres siania — termin zakladania trawnika nalezy przewidzie¢ na pdzne lato (przetom VIII/IX)
lub wczesna jesien, ewentualnie drugi termin —wiosne (od 15 IV do 15 V),

* na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sa w ilosci od 5 kg na 100 mg,

* siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne, w celu rownomiernego wysiew nasion
nalezy uzy¢ siewnika do trawy,

* przykrycie nasion przez przemieszanie z ziemia grabiami lub watem kolczatka,

* po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego
wyrownania i stworzenia dobrych warunkow dla podsiakania wody. Jezeli przykrycie nasion
nastapito przez walowanie kolczatka, mozna nie stosowa¢ watu gtadkiego,

* po wysianiu nasiona powinny znalez¢ si¢ na glgbokosci 0,5-1 cm pod powierzchnia ziemi,

« kraweznik powinien znajdowaé sie¢ 1cm nad terenem trawnika,

5.2. Sprzet:

Lopaty, szpadle, wal, grabie, taczki, samochod.

5.3. Odbior robot:

Celem odbioru robot jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot
ogrodniczych w odniesionemu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Gotowos¢ do odbioru na
podstawie pisemnego jej zgloszenia zamawiajacemu.

6. ODBIOR KONCOWY ROBOT.

Odbior koncowy — roboty odbiera komisja powolana przez Inwestora na podstawie
dokumentacji projektowej i przepisow zwiazanych.

Inwestor na pisemny wniosek —zgloszenie Wykonawcy o terminie planowanego zakonczenia
robot ustala termin odbioru koncowego robot i zwotuje komisj¢ odbiorowa. W sktad komisji
wchodza przedstawiciele Inwestora i Wykonawcy.

Komisja ma obowiazek sprawdzenia i oceny:

» zachowania stref bezpieczenstwa montowanych urzadzen

* zgodnos$ci wykonania robot z kosztorysem ofertowym i szczegdélowa specyfikacja techniczna

* przestrzegania zalecen instrukcji montazu poszczego6lnych urzadzen

« certyfikatbw bezpieczenstwa, atestow i deklaracji zgodno$ci na zastosowane wyroby i
urzadzenia

* posiadania aprobat technicznych i innych dokumentow normujacych wprowadzanie wyrobow
do obrotu i stosowania w budownictwie

* czy nastapito uporzadkowanie terenu realizacji zadania

» czy Wykonawca przy realizacji inwestycji nie spowodowal zniszczenn mienia i terenu w
granicach placu budowy

Komisja po dokonaniu pozytywnego odbioru sporzadza i podpisuje protokot odbioru
koncowego robot. Protokot ten stanowi podstawe do rozliczenia robdt i wystawienia faktury
VAT za zakonczone i odebrane roboty. Po sporzadzeniu i podpisaniu bezusterkowego protokotu
odbioru koncowego robot komisja dopuszcza przedmiotowy teren do uzytkowania.

W przypadku nie wykonania wyznaczonych rob6t lub robot uzupetniajacych komisja przerwie
swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonanych robdot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej w dokumentach z uwzglednieniem tolerancji
i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszona
warto$¢ wykonanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
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7. PRZEPISY ZWIAZANE:

Obowiazuja nastepujace normy dotyczace urzadzen i kontroli bezpieczenstwa na placach
zabaw, do ktorych nalezy si¢ stosowac:

PN — EN 1176 -1 — 2001 — Wyposazenie placow zabaw. Ogdlne wymagania bezpieczenstwa i
metod badan.

PN - EN 1176 -2 - 2001 - Wpyposazenie placow zabaw. Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metod badan hustawek.

PN - EN 1176 -3 — 2001 - Woyposazenie placow zabaw. Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metod badan zjezdzalni.

PN - EN 1176 -6 — 2001 - Wyposazenie placow zabaw. Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metod badan urzadzen kotyszacych

PN — EN 1176 -7 — 2001 — Wyposazenie placow zabaw. Wytyczne instalowania, sprawdzania,
konserwacji i eksploatacji.

PN — EN 1177 — 2000 — Nawierzchnie placow zabaw amortyzujace upadki. Wymagania
bezpieczenstwa i metod badan.

PN — EN 1177 - 2000/A1:2004 — Nawierzchnie placow zabaw amortyzujace upadki.
Wymagania bezpieczenstwa i metod badan.

Urzadzenia powinny by¢é mocowane zgodnie z wytycznymi producenta i oraz zgodnie z norma
PN -EN 1176 -7 — 2001.

Producent dostarcza rysunki techniczne, schematy, instrukcje montazu i uzytkowania, potrzebne
takze do konserwacji, napraw, oraz konkretne wytyczne do sprawdzenia elementow przed
oddaniem do uzytkowania.
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