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I WYMAGANIA OGOLEE

1. weter

1.4.1 Pracdmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacii (ST) sa wymagania technica-
no dotyczace wykonania i odbioru kanalizacil samitarne) grawita-
Cyino-tlocznej = prryiaczeniami domowymi oraz przepompowniami
strefowymi, w nastepujacych miejscowosciach:

1. PONIATOWO KS-1 + KS-2 + K33 + K8-4 - CPV 45231300

I.1.2 Zakres stosowania ST

Spocyfikacia Tochnicsna stanowi integralny element dokumen-
tacii projektowsj, uscislajac wymagania techniczne dla posz-
creg6lnych clementow robot i stanowi podstawg do sporzadze-
nia przer inwestora Szczegslows) Specyfikacii Prrotargowsi.

I.1.3 Zakres robst objetych ST

Zakres robot wedtug "Wspélnogo Siownika Zaméwied (CPV) oboj-

i. XOD: - 45231300 - ROBOTY BUDOWLAKE W ZAKRESIE BUDOWY
WODOCIAGOW I RUROGTAGOW DO ODPROVA-

DZANIA SCIEKOW

dzie
a) Kod: - 45000000 - DZTAL - roboty budowlane

D) Kod: - 45200000 - GRUPA - roboty budowiane w zakresie
winoszenis kompletnych obisktéw budowlanych lub ich czasoi
oraz roboly w zakresie intyniorii ladowoj i wodnoi.

©) Kod: - 45230000 - XLASA - roboty budowlans w zakresio budows
rurociagéw, linii komnikacyinych I oloktroonergetycznyoh,
autostrad, drég, lotnisk i kolei, wyréwnanie terenu

) Kod: - 45231000 - KATEGORIA - roboty budowlane w zakresie bu-
dowy rurociagéw, ciagow komnikacyinyoh i linii enorgetycs.

Roboty bransows, kiérych nakiad nie prrokracza 10 % wartosci
olomontu podstawowego wliczone sa do tegos olemenmtu

Szczogslowy zakres robst okreslono w Dziale 1T specyfikacii.
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1.4.4 Okreslonia podatawowe

Okreélenia podane w niniejazej ST sa zEodno % obowiaznjacymi
Prropisami prawa a w 0zoze6lnosci:

- Pudownictwo. Terminy ogélne
- Pudownictwo. Terminy stoswane w umowach.

- - 190
 pu - 150

1.1.5 Ogéine wymagania dotyozace robot

Wrkonawea jest odpowiedzialny za jakos¢ wykomanych robét, ich
Zdodnosé = Projoktem, Specyfikacja Tochniczna, umowa inwestor-
“ka oraz polsceniami Inspoktora adzoru.

1.1.5.1 Preekazanie placu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonyn umows prrekate Wykonawey:

a) Teren budowy wraz x wymaganymi uzgodnieniami prawno-admi-
nistracyinymi .

b) Dokumentacie projektowa w 2-ch

) Dzionnik Budowy.

) Kaiege Obmiaru Robot.

&) Punkiy osnowy geodezyinej i repery

Uszkodzene w trakeie robSt punkty i zauki
odtworzy { utrwali ma wiasny koszt.

odezyine Wrkonawsa

1.1.5.2 Dokumentacia projektowa

Wykonawea zobowiazany jest przechowywa dokumentacje projektowa
= nalesyta atarannoscia i w komplecio oraz zabecpisczy mokliwo¢
wiladu do niej dla uprawnionych stuzb komtrolnyeh.

W preypadkach koniecznych, Wykonawca na wiasny koszt opracuje
niczbedno rysunki szozegéiowe w 4-ch ogs i przedioty do akcepta
41 Inspektorowi Nadzoru.

1.1.5.3 Zabezpieczenie terenu budowy

© terminie rozpoczecis i okresie realizacii rob6t Wykonawsa po-
wiadomi publicznie w spossh priyiety w danym éredowisku.
Troéé powiadomienia naleiy uzgodni = Tnpoktorem Nadzoru.

Ha terenie budowy Wykonawca rozmiesci i utrzyma przez caly okres
prowadzenia robot odpowisdnie tablice informacyjne.

Wykonawea na wiasny koszt dostarczy, zainstaluje oraz bedzie ob-
“lugiwal niozedne urzadenia mabozpieczajace (zmaki, swiatla sy-
fnalizacyjo-ostrzegawcze, Zapory. pomosty itp).

Realizaca robot na terenach prywatnych oraz strefach chronio-
nych (drogi publiczne, gazooiagi, rreki, itp) wymaga imiennedo
Powiadomionia oraz zeodny wiasciola badé zarzadcy.

Do obwiazku Wykonawcy naley utrzymanie dyscypliny realizacyine
oraz wzorowsdo ladu i porzadku na terenie budows.
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1.1.5.4 Ochrona srodowiska naturalnedo
W trakcie realizacii robét Wykonawea ma obowiazek Przestrzedac

normr i przepisy 7 zakresu ochrony Srodowlska a w szczegslnosoi
ustawe z dnia 27 kwietnia 200ir (Dz U Nr 62 pox 627).

Do giéwnych zadas wykonawey z zakresu ochrony Srodowlska nalet

a) maksymalne ograniczenie pasa Tobt siomnych oraz ochrona fut-
hieiace) pzaty rolinnej i drzewontanu.

b) ochrona preed zanieczyszozeniem (szczogéinie toksycznym) ist-
niojacych zbiornikéw i olekéw wodnyoh oraz powiotrza atmwos:
rycanedo prred zaniecryszozeniom pylami i gazami.

) stosowanie urzadzes technicznych zapewniajacych maksymalno
ograniczenio pozioms hatasu.

@) organizowanis zaplecza technicznego i placu budowy w 5possb
minimalizujacy skutki i uciatliwosé % Lym zwiazane.

©) toreny przeksztalcons w wyniku prac ziemnyoh niezwlocznie po
zakohezoniu robot zrekultywowad | prrewr6cié do pierwoinogo
stanu.

1.1.5.5 Ochrona przeciwpotarowa

Do uléwnyeh zadan Wrkonawcy % zakr
nalesy:

u ochrony praesiwpotarowe

a) =na¢ i preestrzoga¢ preepisy = zakresu ochrony ppok.

) realizacje robot organizowaé w sposh elimimujacy powstanie
zagrosenia potarowedo

) zaplacza techniczno-magazynowe wyposaiyS w punkty ppol

) érodki techniczne (samochody, clagniki. koparki itp) Wypo-
aty6 w niezbadny sprrel gasniczy, Przestrzoaé terminow wak-
nosios Iadunkew gasniczych.

) w miejscach zasrotenia zachowaé droge poarowa.

%) w miciscach widocznych dla obalugl wmie§ci informacie o to-
Tofonach alarmowych: pogotowia, straly potarne) i policii.

Wykonawea ponosi prawno-materialna odpowiedzialnos za straty
wrwolane pofarem w wyniku prowadzomych robot

1.1.5.6 Haterialy szkodliwe dla otocsenia

Wrkonawca mote ubyé materialow szkodliwych dla otoczenia w za-
Kkresie niezbednym wymogami technologicrnymi pod warunkiem:

) zachowania norm nogatywnego odzialywania (np toksycrnose,
promioniowanic itp) a w preypadkn ich proekroczenia Zerwo-
Toniom wiasciwych organéw administracii paiatwowe).

b) uiyte matorialy posiadaja wymagano atesty lub swiadectwa do-
puszozenia.

©) Zostaia opracowana szozesélowa instrukoja usyoia materialow
o7kodliwyoh dla otoczenia oraz przeszkolona slanowiskowo ob-
sluga tych matorialow.

4) wzelkie odpady materialéw szkodliwych dla otoczenia zostana
Zneutralizowane w spossh przewidziany praepisam.

©) matorialy dziatajace szkodliwie na otoczenic w spossd trwaly
nie moga bye usyte do realizacii robot
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£.1.5.7 Ochrona robst

Wykonawea odpowiada za ochrono placu budowy i prowadzonych na
nim robst od dnia preyjecia terenu budowy do dnia odbioru kon-
cowego 1 1likwidacii placu i zaplecsa budowy.

1.1.5.8 Stosowanie prawa

Wykonawsa ma obowiazek zna¢ i przostrsogad werystkio Propisy
prawne (contralne i lokalne) swiazane = Prowadzomymi robotami.

Wykonawea dysponowal bedzie dokumentaml uprawniajacymi na uty-
cie chronionych prawem technologi, urzadzen ba# metod wykonania.

1.2 BATERIALY

T.2.1 Zrédla pozyskania materiatow

Wykonawea mo#e awobodnie wybiera producenta lub dostawce mater-
1alow 1 urzadzen prowidzianych projoktem pod warunkiem ich zgo-
@nosoi w zakresio jakosoi I parametrow technicznych oraz pomia
dajacych swiadectwo dopuszozenia do stosowania w budownictwio
powszochnym.

Wykonawea na pisemny wniosek Inspektora Nadzoru ma obowiazek za-
stosowaé materialy bads urzadzenia od dostawcy wskazanego Prees
Zamawiajacodo (Inwestora) z tym, %e zwiekszone koszty ich zasto
sowania w stosunkn do wyceny prretargowe] pokrywa Zamawiajacy.

Jezeli projekt budowlany przewiduje wariantowe zastosowanie ma
Lerialow lub urzadzen to Wykonawca ma co najmniej 21 dni praed
terminem ich wbudowania przedstawi Inspektorowi Hadzoru wybor
ostatecznego wariantu.

Wybrany i zaskceptowany rodzaj matorialu nie moze by¢ zmieniony
bez z4ody Inspektora Nadzoru.

Wykanawea mose uzyska zgode whagoicieli i odnosnych wiade na
Pozyskiwanie niokiérych matorialéw (np pospolka, woda, stemple
itp) % miejacowych zasobow.

Micjscows zasoby materialowe beda eksploatowane wediug regulacii
prawnych obowiazujacych na danym obszarze

Wykonawea ponosi wezelkie koszty zwiazane = poryskaniom i rasto-
sowaniem materiaiow I urzadzed przewidzianych projektem.

I.2.2 Przochowywanie i skiadowanie materialow

Matorialy winne byé skiadowano w wydzielonych miejscach w miare
mot1iwofci ogrodzonych i zabezpieczonych prrod dostepom nicupra-
wnionych ossb.

Bpossh przochowywania materialéw misi zabezpieczaé je przed za-
nicozyszczeniom oraz utrata wiasciwosci i cech prrowidzianyoh
normami (peknigcia, odksztalcenia, zwietrzenia itp)

Wykonawea umo#1iwi Tnspektorowi Nadzoru mokliwoe kontroli za.
réwno sposobu skladowania materialow jak rownios parametréw oraz
akosoi tych materialow.
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Organizacia skiadéw matorialowysh musi uwzglednia¢ wymagane wa-
runki berpiecronstwa i ochrony posarowe.

1.5 SPREET T MASZYHY BUDOWLANE
Wykonawea przyetepujacy do realizacii robst winien dysponowac

oprzatom i maszynami budowlanymi w 1lo#el i rodziu gwarantujacym
wykonanie zadania w uméwionym terminis

Do pracy na budowie mote byé usyty wylaczenie sprret i maszyny
budowlane sprawne technicznie % aktualnymi preegladami lub dopu-
srozeniami wymaganymi przez prawo.

Sprret nalefy uiywaé w spossh eliminujacy niekorzystny wpiyw na
Jakobt wykonywanych rob6t oraz maksymalnie ogranicrajacy dogra-
dacie srodowiska naturalnego i uciazliwosé dla miejscowej ludno-
boi.

Wykonawea pod rygorem odpowiedzialnosci karne) zabozpiecsy po-
siadany ma budowie sprzet i massyny budowlane przed morliwoscia
ich samowolnego ufyeia lub uruchomienia przez osoby nieupraw-

1.4 TRANGPORT

Wykonawea bedzie utywal drodki preyatosowane technicznis do
transportu maszyn, urzadzen, materialow i ludzi zwiazanych z or-
ganizacia 1 wrkonawstwem projektowanych robot

Wezelkio ufyle, w zwiasku = budowa, $rodki transportows musza
spelnia¢ wymagania okreslone przepisami o ruchu drogowym oraz
stosowaé do ograniczen warunkow misjscowych (nacisk na of, wy-
0Kko86, szorokoss 1tp).

Ponadto Wykonawca ma obowlazek

) utywas Srodki transportowe adekwatne do rodzaju, wielkoci
i zakresu wykonywanyeh czynnosoi.

b) pray korzystaniv = drég publicznych, lokaluych bads grunto-
wych prEywrecic po sobie naleyty porzadek.

©) uszkodzene nawierzchnie drog wynikle z tylulu prowadzone
budowy Wykonawea niezwlocznie naprawi na wiasny koozt.

) usywa¢ frodki tramsportows w spossh maksymalnie ogranicza-
Jacy ich megatywny welyw na érodowisko naturalne oraz ucia-
21iwos¢ dla miejscowe) ludnosci.

1.5 WYEORANIE ROBOT
Wykonawea jest odpowledzialny za prowadzenis robot zgodnie z do-
Kumentacja projekiowa, wisdza i sztuka budowlana oraz zaloconia-
mi Sluzh Nadzoru Budowlanego.

Kierownik budowy winien opracowaé PLAN bezpicczenstwa i ochrony
zarowia zatrudnionnych na budowie pracownikéw.
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Wykonawea ma obowiazek organizowaé roboty w sposch bezpioczny
dla ludzi i otoozenia = zachowaniom szczegolnych Srodkw ostrok
nosoi w obrabie drég publicznych, linii energetyoznych, gazocia-
6w bredniogo 1 wysokiego cismienia oraz prresciach priez ist-
niejace preesskody Loronows.

Rownie? szcvogsine Srodki ostrofnosci nalesy zachowaé przy wyko-
nywaniu obot w poblifu istniejacych obiskiow kubaturowsch, uz-
brojenia podzieunsgo, chronionych drzew i innych pomnikéw przy-
rody oraz zmakéw i punktéw geodezyinych.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planic
oraz wyznaczenie wezystkich olomentow robot prrewidzianych pro-
Jektom budowlanym.

Praed preystapieniem do TobSt ziemnych Wykonawca ma obowiazek
dokadogo rozpoznania nieewidencionowanogo wzbrojenia podziem-
nego. Misjace skrzyfowania winno byé oznaczons palikami.

1.6 EONTROLA JAEOSCI ROBOT

1.6.4 Program zapewnienia jakosoi (PZJ)

Wykonawca ma obowiazek opracowac i przedstawic Zamawiajacema
szczegélowy Program Zapewnionia Jako$cl projekiowanych robot.
Kiory uwwzgledanial bydzie m.in:

a) organizacje wrkenawstwa | harmonogram Tzeczowo-terminowy.

b) bezpisczenstwo i ochrona zdrowia.

©) organizacia ruchu na budowie, oznakowanio.

) wykazy meapoléw roboczych, prrygotowanie i kwalifikacie za-
wodowa .

) wykazy maszyn i urzadzen preewidziannych do zastosowania
na budowic, ich parametry techniczne.

£) rodzaje i ilod¢ érodkéw transportowych oraz metody zaladunku
i roziaduniu.

w tym zabospiecuenie przed ntrata

@) skiadowanio i magzynowans
naturalnych wiadGiwofci.

) procedure préb i badah jakosciowych.
1.6.2 Zasady kontroli jakosoi

Wykonawca ma obowiazek zapewni odpowiedni system kontroli ro-
DOt oraz miezbedny do badan sprzet { obsiuge.

Probici do badan pobierano buda 10sowo, w obecnosci Inspekiora
Hadzors, wedlug zasady, %o wezystkic olementy produkcii z je
dnakowym prawdopodobicastwom moga by¢ wytypowane do badas.

Wazysticic badania I préby wymagane projektem lub przepisami wy-
konywano beda na koszt Wykonawsy.
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Zamawiajacy mos wskaza¢, kiore = wymaganych prob i badan zos-
tana wrkonane przoz uprawnions lecz niozalvzne od stron labora-
toria lub ofrodki badawozo.

% prasprowadzonych préb i badan winion byé sporradzony protokol
Ppodpisany preez upowatninych przedstawicieli Wykonawcy i Zama-
wiajacexo.

Zamawiajacy bedzie honorowal Swiadoctwa 1 atesty wystawions
przex dostawcow materialow i urzadzen.

Tnapekton Hadzoru mote zabronié whudowania materialéw i urzadzef
Ktorych fwisdsotwa lub ateaty budza watpliwosé Zamawiajacego.

1.6.3 Dokumenty budawy
1.6.3.1 Drionnik Budowy

Dzionnik Budowy stanowl podstawowy dokument prawny obowiazmiacy
Zamawiajacedo | Wykonawoe od chwili przekazania placu budowy do
zakoficzonia okresu gwarancyinedo.

Zapisy w Duionniku Budowy dotycza przebiesu robét oraz stam
berpiocrefistwa Iudzi i mienia, dokonywane ma biekaco w sposch
coytolny = podaniom daty, naswiska i imienia, stanowiska slutbo-
wego oraz podpisem osoby dokonujaces wpisu.

Zapisy nalety dokonwywaé jedne po drugloh, bez przerw, zamazywa-
nia bads wycierania zapisanych tresci.

Bigdne zapisy winne by preokredlons tak by mosna jo bylo odczy-
ta¢ oraz zaparafowane przez omobe weisujaca.

Do Dziennika Budowy obligatoryjnym zapisem objete sa:

) daty: przekazania dokumentacii projektowej, placu budowy,
rozpoczacia i makeficzenia Poszczegblnych olementow robot,
decyzji o wetrzymaniu wrkanania fragmentu lub calosci robSt,
odbiorow zanikajacych, ozeSciowyeh i koAcowyoh oraz inmych
torminow wagnych dla budowy.

b) uzgodnionia; "Harmonogrami robét”, "Programa zapewnienia ja-
koboi" oraz "Plan bezpleczofstwa i ochrony zdrowis pracowni-
Kow budowy” .

©) wriaénionia, uwagi i proposycje Projektanta, Wykonawey lub
Tnopelctora Radzoru.

@) temperature zewnetrzna i stan pogody w praypadku wykomywania
robst ograniczonych wymaganiami klimatyczoymi.

@) stan bezpieczenstwa robSt i oohrony RO

£) wyniki wymaganych préb i badan oraz ocenq jakofoi materialow,
tochnologi & metod realizacyinych.

§) inne, watne stwierdzenia i informacje o realizacii robét.

Wykonawca ponosi pelna odpowiedzialnosé za zabezpieczenis i bi
2ace prowadzenie Dziennika Budowy.
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wania sie do adresowanego do nich weisu w Dzienniku Budowy.
I.6.3.2 Kaiega Obmiaru

Knigga Obmiaru jest dokumentem prawnym budowy i sluby do Zapisy
wania wykonanych ilo8ci poszczegélnych olementéw robot

Zapisy w Ksiatoe Obmiaru dokonuje sie w spossb ciagly w jedno-
stkach okroslonyoh przedmiarem robot.

1.6.3.3 Inne dokumenty budowy
Do imnnych, podstawowych dolumentéw budowy zalivza sie:

a) pozwolenie na budows.
D) protoksly pruckazania placu budowy.

) umowy lub pororumionia cywilno-prawne zwiazane z budowa.
) protoksly prob, badas i odbioru robot.

) Protoksty = rad budowy oraz komisyinych ocen i uzgodniefi.
¥) karospondencja budowy.

1.6.3.4 Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty zwiazane z realizacia robét winne by¢ przechowywane ma
torenie budowy, w miejscu odpowiednioc zabezpioczonym prred zadi-
nigeiem, zniszozeniem lub dostepem oe6b nieuprawnionyoh.

Odpowiedzialnosé za zabezpieczenie dokumentéw budowy ciaty na
Wykonawey .

Wykonawea udostepni dokumenty budowy organom Nadzoru Budowla
oraz innym organom lub onobom uprawnisnionym do wiladu lub kon:
troli z tytulu przepisw szozesslnych.

I1.7. OBMIAR ROBOT

Obmiar rob6t dokonywany bedzie przy udziale Inspektora Nadzorw
Po zawiadomieniu prres Wykonawce % ¢o najmniej 3 dniowym wyprze
azoniom

Obmiar obojmowaé bedzis faktycenie wykonany zakres robot z cm
stotliwoscia przowldziana harmonogramem lub ustalona w wmowie
forma rozliczania 1 platnosci okresowych.

Obmiar robot zanikajacyoh nalety prroprowadza¢ w trakcie ich wy-
Konywania, pried zakryciem.

Objetoss wrkopow mierzona bedzie w w3 jako iloczyn dlugosci,
srodniej wysokosoi 1 szerokoci wykom:.

Odlegiofé migdzy prayistymi punktami skrajnymi mierzona bedzie
wzaiuk linii osiowos.

Tlosci mierzone w komplotach dotycza wezystkich elemsntow woho-
azacyeh w sictad danogo komplotu.

Obmiar powierzehni dokonywany bedzic w m2 jako iloczyn dlugosci
i szerokosci danoi powierzchni

Ilogci miorzone wagowo wyraane beda w ki lub tonach
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W proypadkach skomplikowanych obmiaréw nalety sporsadzié odpo-
wiednie szkice i rysunki pogladows.

Urzagzenia i sprzet pomiarowy dostarcza Wykonawea.
Dla urzadzen i sprzetu pomiarowego wymagaiacego logalizacii Wy-
konawca przedstawi aktualne swiadectwa.

Wyniki obmiaru nalety wpisaé do Ksieul Obmiaru.

Biedy i przecczenia w preedmiarze nie zwalniaja Wykonawey % obo-
wiazku ukoiczonia pelnogo, prrowidzianodo projektem, zakresu ro-
poL.

Sprostowanie bledéw nastapi w formie pisemne przy udziale zain-
torenowanyeh stron.

1.6 ODBIOR RoOBOT

Wyionawea ma obowiazok realizowa¢ roboty zgodnio projoktem bu-
dowlanym, specyfikacia techniczna, pisemnymi decyzjami Inspek-—
‘ora Hadzoru oraz zasadami wiedzy i oztuki techniczne].

Roboty podledaja odbiorowi czefciowems = obmiarem oraz odbiorowi
koficowem.

T.8.1 Oabior cresciowy

Odbiorowi cresclowemu podlegaja elementy robét ulegajacy zakry-
ciu lub fragment elementu przewidziany projektem.

Odbisr czedciowy msi byé poprzedzony mzozeiowym obmiarem. wy-
maganymi badaniami i probami oraz inwentaryzacia geodexyina
Odbior czesciowy dokonywany jest przy udziale Kiorownika Budowy,
Inspektora Hadzoru, przedstawicieli podwykonawcow oraz inme osby
dologowano prrez atrony.

1.8.2 OdBi6r kocowy

Odbiér koficowy prosprowadza sie po zrealizowaniu wezystkich prac
praewidzianych umowa przy obowiazkowym uczestnictwie proedstawi-
Cieli: Zamawiajaceso, Wykonawcy, Podwykonawcow i Inspektora Nad-
W odbiorze winni uczestniczyé przedstawiciele atuzb i organow
majacych znaczenie dla odbieranych Tob6t bads wymaganych Prrepi-
sami._szczewolnymi.

Gotowost do obioru kocowego zglasza pisemnie Wykonawoa a ter-
min odbioru i skiad Komisje ustala Zamawiajacy.

Zawiadomienie o terminic odbioru Zamawiajacy dostarcza z wyprze-
dzeniem przowidzianym umowa lub Przopisami szczes6lnymi.

Do odbioru koficowego Wykanawca zobowiazany jest przedstawi¢ na-
atepujace dokumenty:

) Dziennik Budowy
b) Kaiese Obmiaru Robst

) powykonawcza inwentaryzacie §eoderyjna

) protoksly odbiorow czesciowych orax badaf i prob
©) wymagane swiadectwa jakosol i karty gwarancyjne
¥) inatrukcje obstugi zamontowanych urzadzen

) inne dokumenty istolno dla procesn budowy
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Odbior koncowy obejmuje stwierdzenia m.in:

tarminy rozpoczecia i zakoficzenia robot
Zdodnose wrkonania = projsktom budowlanym
~ ocene Jakosei robst

- wykaz ustersk = terminem ich usuniecia

- {nne uatalenia

1.9. PODSTAWA PEATHOSCT

Podstawe platnosci za wykonany kontraki stanowi cena ustalona
w drodze roztrzyenieé prretargowych i okreslona umowa stron.

Wykonawoa w proponowane) cenie kontraktu ma obowiazek zawarcia
wazystkich niezbednych makladow ma realizacie poinedo zakresu
Tobot proowideianyeh projektem, warunkami miojscowymi, organi-
Zacia robot w sposeb bezpleczny dla ludzi i otoczenia, sztuka
I Wiedza techniczna oraz w dostosowaniu do warunkew kiimatycz-
nyoh okresu w kirym roboty beda wykonywane.

1.10. PRZEPISY PRAVEE, HORMY
Wykonawca ma obowiazek znad i przestrzeaé wszystkie przepisy

prawne swiazane % organizacja | wykonawstwem robSt budowlanych
a w szeg6inose

a) Ustave z dnia O7 lipca 1994 roku Prawo Budowlans (jednolity
tekat D.U. Er 207 = 2003r poz 2016 oraz przopisy wykonawcze
do te] ustawy.

b) Ustawa = dnia 6 kwistnia 2004 T o wyrobach budowlanych (D.U.
e 92 = 2004r poz 881) .

©) Rozporzadzenis Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca 2003r
¥ aprawie szozedsloweye zakresu i form projoktu budowlanedo
(D.U. Hr 120 = 2003r pow 1133).

a) wommy
-~ 180 7607-1 - Budownictwo - Torminy oSlne.
180 7607-2 - Budownictwo - Torminy stosowano w umowach.
" PH-ER 1401 - Eanalizacja. Rury kielichowe PVC
Z PH-BR 13244 - System preowoddw 7 tworzyw sztucrnych do
cifnieniowych Turociagéw do wody uiytkowsi,
Kanalizacii dessczowe] oraz sanitarnel.
uikladane pod ziemia 1 nad ziemia
- PH-B-10720 - Kanalizacia, Studzienki kanalizacyjne.
Z PHEN 124 - Zwieezenia wpustow i ptudzienek kanaliza-
oyinyeh do nawierzehni dla ruchu pieszeso
1 kolowedo.
- Pm-EN 752 - Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Instala-
cje pompowe.
- PH-B-06050 - Roboiy ziemne budowlane, Wymagania w zakre-
sie wrkonania i badania prey odbiorze.
BH-8636-01 - Roboty ziemno. Wykopy tunolowe dla przewo-

déw wodociagowych 1 kanalizacyjmych.
Warunki techniczne wykonania.

- BE-9192-06 - Brozelno#G przewodow z PVC ukiadanych mo-
‘toda bezodkrywkowa. Wymagania 1 badania
Pray odbiorze.
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1T. WYHAGANIA SZOZHGLOVE

T.1 Eanalizacja sanitarna PONIATOWO
Gmina Furomin - PV 45231300

TI.1.1 Pomiary pray liniowyoh robotach zismnych (pod kanal)
- poz prasdmiara Of.1.1

TI.4.1.4 Zakres robot

1) Fanaly DE 200 w praewiertach

a) Ea-1 - nis wystepuja
b) xB-2 - nie wysteruia
©) x8-3 - 0,195 km
4 x-1 - 0.036 ka
) Razom - 0.231 km
2) Eanaly DR 300 w przewiertach
a) E8-3 - nis wysteruia
b) xB-4 - 0,014 km
©) Razem - 0,014 km
3) Eanaty BVC 200 w wykopach
a) Eo-1 - 0.810 kn
) E8-2 - 11060 kn
c) XB-3 - 11878 Km
a) Es-4 - 1353 km
@) Razom - 41915 xm
4) Eanaly BVC 315 w wykopach
a) x8-3 - 0.202 km
b) K8-4 - 01165 km
) Razom - 01367 km
5) Eanaly w preowiertach 231 + 14 - 0.245 xm
6) Eanaly w wrkopach 4910 + 387 5.306 km
7) Baczna diugosé kamaiéw 5300 + 245 = 5,854 km

T.1.1.2 Warunki wykonania robot

Prace gaodezyine i pomiarows naloty wrkonac zgodnio z obowiazu-
Sacymi iustrukojami Géwnedo Urzedu Goodezii i Kartodrafii.

Wrtyozenis trasy preebisgu projektowanych kanaléw sanitarnych
nalety wrkonal w oparciu o misiscowa osnows deodezzina.

Repary wrsokosciowe nals#y wyEnaczaé maks. co 250 m oraz obok
Projaktowanych obiekiow, = dokladnoscia 0.5 cm.

Robocze punkty wysokodciowe wyznacza¢ w zakresie niszbednym do
szczeg6loweds wyiyozonia i wykonania robot.

Tyozenie zostanie popresdzons szcreEdlowrm rozpozmaniem tsrenu
w zakrosie rozmioszczonia uzbrojenia Podziemnefo.

Halety bezwedlednie przsprowadzic wywiad = miejscowa ludnoscia
 aparwie rommieszcenia nieewidsncjonowanego uzbroienia lokal-

0do
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rawedzio wytyozonyoh wrkopéw oraz misisca skrzyiowania 2 ist-
niojacym uzbrojeniom podziemnych naloty uznakowas dobrze wido-
conymi palikami.
I1.1.1.3 Matoriar

1) Blupki drownisne £i 70 mm
2) Doski obreynans r. 22 mm

II.1.1.4 Bprast
1) Bamochod dostawozy
2) Bpecialistyomny sprzet geodszyiny (niwslator, tachimetr)
3) Tasma motolowa, poriomica, szablomy

I.1.1.5 Odbior rovet

Odbior dokonywany st wediug zasad czeSci ogélnej T na podata-

atawic mam = inwentaryzacia Ppowykomawcza opracowana Przez
wprawnionych deodsiow.

IT.1.2 Usunieois warstwy ziemi wierzchnies spychaczem
= por preedmiara O1.1.2

I1.1.2.1 Zakres robot

1) Baczna d1gost wykopu pod kanaly - 5306.00m
2) Szorokoss wykor - 1.00 m
3) Grubosé warstwy zdejmowansi - 0.15 m
1) Obistoss warstwy zdeimowansi

5306 % 1.0 % 0.15 - 795.90 m3

T1.1.2.2 Warunki wykonania robét

Usuniecis wisrschnie) warstwy ziemi w obszarze przeznaczonym
Pod wykop dotyozy Earowno humim urodzinego jak réwnies darni
oraz nawierzchoi drég gruntowych.

Usunista spyohaczem warstwe nalosy haidowas w/d rodzaju w odl
10801 do 30 m od wykoru.

11.1.2.3 Haterdal
Kie watopuio

T1.1.2.4 Boraet

1) Spycharka gasionicowa

11.1.2.5 Oabior rovot
Prawidlowos¢ zdjucia wierzohniei warstwy ziemi na obszarze Pro
znaczonym pod wrkop stwierdsa Inspektor Nadzoru, dokomuiac sto-

sownago zapisu w Drienniku Budowy.

TI.1.3 Reczne karczowanie drzew £i do 35 om
= pox przedmiara Of.1
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I1.4.3.1 Zakres robot

1) Diugoss wykopu pod kanat - 5308 m
2) Brednia diugoss wykopu na i szt karey

b drzeva - 100w
3) Llo#¢ usuwanych karp i drzaw

5306 m : 100 m/azt - 53 ast

I1.1.3.2 Warunki wykonania robst

Wrsemuiace na trasie prowadzonyeh wykopéw karpy oraz dziko ro-
smades dreowa 1 krzaki nalozy ummac.

11.1.3.3 aterial

Hie wysterui
I1.1.3.4 Spraet

§) Harzedzia reczne: lopaty, siskisry, pily, liny.

II.1.3.5 Odbior robst
Wadiug zasad czesei ogolnej ST.

I1.1.4 Wrwézka pni 1 Korzoni na odledlss do 2 km
= Poz preedmiara O1.1.4

II.5.4.1 Gakres robot
1) 11086 pni - 53 ext
11.1.4.2 Warunki wykonania robot
Usunigte = trasy wykopéw karpy, korzenis, dzikie drzewa oraz
krzaki naloty zaladowa¢ koparka 0.6 m3 na preycszeps ciagnikowa
Oraz wywiof6 = tarenu budowy na skiadowisko wekazans przez In-
apektora Hadzoru, w odlegiosol do 2 k.
I1.1.4.3 Material
Hie wratepuis.
IT.1.4.4 Beraat
1) Roparka 0.6 w3
2) Oiaunik ketows
3) Przyorerpa ciagnikowa
I1.1.4.5 Odbior Tobst
Wedtug zasad czesol oEélnel BT .
11.1.5 Wrkop liniowy azerokosoi 1.0 m i §ighokesci do 3.0 m
koparka 0.25 mS na odklad, grunt kat LT
~'Pox preedmiars 01.1.5

I1.1.5.1 Zakras robst
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A. Dano wyjdciows:

1) Diusoss wykopu pod kanal - 5 308.00
2) 8zerckoss wykoru - 100
3) Giebokoss studns

a. 1aczma wigbokoss studni row. DE 630

ee

iy - w
- xs-2 - w
- XB-3 - 121,98 + 5.48 - m
X84 - 64li5 + 6l32 - w
- Razem - o
b. laczna g)ebokos¢ studni insp. DE 000
B = »
- xs-2 - w
lxss - -
I xea = n
- Razem - w
©. taczna isbokos¢ atudni inep. DE 1200
i - 4.05m
- - 5.92 m
- Razem - 1087 m
4. giobokos doptywa proewompowni
SR - 196w
- R - 253 m
- - 325 m
- - a7t m
- Razem - 10,45 m
4) T1o6¢ atudnis
a. rewizyinych DE 630
bt = 8 xe
-t - 28 kel
-EB3 - 554+ 2 : 57 xel
- KB4 - 25+ 2 = 27 kel
- Fazom - 430 kel
5. studni inspekocrinych DE £000
-kt - 6 kel
- x82 - 10 kel
- xs3 - 2w
- < 1 kel
- Razem = st wm
©. studni inspekeyinych DK 1200
e 2 2 w1
- - e kel
- Razem - 4 ken
4. preopompomni - PR
5) Sreduia 4iebokosé wrkowu:
(296, 14+130.24410.67410.45) : (130451 +4+4) ~ 2.3 m
6) Pogtgbienio pod podsyske - 0:20 m
7) Wakagnik wrkopu mechaniczneso - 80200 %
8) Diudosoi wrkoru mechanicznedo
5308 m 0.8 - 4a5.00m
B. Objetos¢ wrkoru mechanicznedo
4245 mr (2.30 + 0.20) mx 1.00 m = 10 994.60 w3

T1.1.5.2 Warunki wykonania robot

Wrkopy nalety realizowa¢ z uwrglednieniom wrtyonych mawariych
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w "Warunkach technicsnyoh wykonania i odbioru rob6t budowlano-
montatowych - tom I - Budownictwe ogolns!

11088 wykopéw machanioznysh Freyieto wekagnikiem orisntacyinym
» wysokosoi 80 7.

Wykopy winne byé zabepieczons od dostepu oséb postronnyoh oraz
wrposatons w trmozasows przeifoia i przojardy jak réwniet dra-
binki zejéciowe w odlegioboi maksimum co 20 m.

Dla obszaru objeteso robotami przyieto [11 kategoriy druntu jake
brodnia, co snacey, £s moda wystepowaé lokalnis grunty o niZsze)
T wrtezei katesorii.

W cenie jednostkowsj wykopow wrkonawoa ma obowiazok uwzglednié
wazystkic niosbudns naklady na prawidiowa realizacie robot orar
Tyazko = tytulu warunkew klimatyosnyoh, wkrylych praoszkod lub
utrudnieh miejscowych jak rowniod naprawy uszkodzonej bads ro-
zebrane] preer wykonawos nawierzohni utwardsone).

I1.1.5.3 Materiaty
1) Tymozasows preonofne przeifcia i presjazdy
2) Drabinki zeiésiows
3) Barierki odrodzeniowe i tasma ostrzedawosa

TI.1.5.4 BEreet
1) Koparka 0.25 m3

IT.1.5.5 Oabior robst

Wediug zasad czesei og6lnel ST a ponadto w ramach odbiorn ozeé-
ciowedo Inspektor Nadzoru atwisrdea:

1) Zdodnosé wykeyu = projektem i yczeniem geodszyinym
2) Przvgotowanio podiota do robot mantatowych
3) Zabespisczenis i porzadek na terenio rrowadzonysh wykorsw

I1.1.6 Mechaniczne zasypanis wykou liniowsgo
- roz proedmiaru 01.1.8

15.1.6.4 Zakres robét

i) Zasyrka wrkopu mechaniczneso - 10 994.60 w3
11.1.6.2 Warunki wykonania robot
Zasyphe nalety realizowat = uwzdlednientiom wyiycznych zawartysh

» "Warunkach technicznych wykonania i odbioru robSt budowlano-
montatowych - tom T - Budownictwo ogélne!

Mochaniczna zasypka wykopu jost dopuszozalna jedynis po upreed-
nim recznym obsypaniu rur do wysckosol 0.3 m ponad wirzch rury.

Hisdopuszozalne jest spychanis 4o wykomu dutyeh kamieni lub §la-

6w narzutowrch.
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Zasyprwany wykop winien byé zageezozany ubijakiem spalinowym
200 ki w warstwach co 25 om

T1.4.6.3 Materialy
Hio wrstepuia
I1.1.6.4 spreet

1) Ubijak spalinows 200 ks
2) Bpycharka 55 KW

I1.1.6.5 Odabier robst
Wediug masad czesci ogélnej BT.
T1.5.7 Wykop liniowy o szer. do i.0m i gigh. do 3.0 m
wykonany reczais, grant kategorii 111
= pox preedmiaru 01.1.7

I0.5.7.5 Zakres zobst

A. Dane wrisciows:

1) Diugose wykopu pod kanat - 5308.00m
2) Diugod¢ wrkopu mechanicanewo - aeasloom
3) Diugost wrkomu recEneo 5300m - 4245m - 106.00m
1) Bzorokos¢ wykoru - 1100 m
5) Srednia giebokoss wrkomn - 2.39 m
) Wykop pod Podayrke - 020 m
B. Obigtoss wykoma recznodo

$065 m % (2.39 + 0.20) m % 1.00 m - 2 7T48.00 m3

II.1.7.2 Waronki wykonania robot

Wykopy nalety realizowaé = uwzglednisniom wylycznych zawariych
w "Warunkach technicsnych wrkonania 1 odbiora robot budowlano-
montatowyeh - tom 1 - Budownictwo ogolne”.

Wykopy reczne nalsty wrkonywas w trudno dostypmych misjscach
dla sprzetu mechaniczneso, w poblisu istniviacedo uzbrojenia,
Gbiektow kubaturowych, drzew, ogrodzeA lub imnych urzadzen
trwale zwiazanyoh z tersnem.

11086 wykopéw recenych przyjeto wikatnikiem orientacyjnym w wr-
sokosoi 20 7.

Wykopy winne byé zabexpisczone od dostepu 0s6b postronnych oraz
wyposatons w tymozasows przeifcia i preojazdy jak rownies dra-
Dinki zejéciows w odloglosoi maksimum 0o 20 m.

Dia obszaru objatago robotami mrayjeto I1I Kategoris runtu jako
brodnia, co znaczy, %e mods wrulepowa¢ lokalnie grunty o nifsze)
1 wykozel kategorii.

W cenie jednostkowes wykopow wykonawca ma obowiazek uwzslsdnié
wazystkio niezbedne naklady na prawidiowa realizaci rebot oraz
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Tysyko z tytulu warnnkow klimatyosnyoh, ukrytych prroszked lub
atrudnien misiscowych jak réwnics naprawy usrkodzonsi badt ro-
zobranc| press wykonawee jomdni utwardzone.

I1.4.7.3 Hateriat
1) Tymozasows przonosne preeiscia i prejasdy
2) Drabinki zejsciows
3) Bariorki ogrodzeniows i tagma ostrasgawcza
IT.4.7.4 Berzet

Harzedzia reczne

I1.4.7.5 Odbiér robst

Wodiug sasad czefsi ogélnej ST a ronadto w ramach odbioru oras-
ciowedo Inspeitor adzoru atwisrds

1) Zdodnoss wykoyn z projektem i tyczeniem seodezyinym
2) Praviotowanie podica do robot mantazowsch
3) Zabezpisczenie i porzadek na fterenie prowadzonyoh wykeréw

T1.1.8 Reczne zasypanie wykopu liniowedo o szer. do 1.0 m
iwleb. do 3.0 m, drunt kat. IIT
- poz przsdmiaru 01.1.6

I1.5.8.5 Zakres robst

1) Zasypka wykopn reczneso - 2 746.00 w3
II.1.8.2 Warunki wrkonania robot

Zasyrke naleiy realizowa¢ = uwzglednioniom wytyounych zawariyoh
w "Warunkach technicznych wrkonania i odbioru robot budowlano-
montatowyoh - tom 1 - Budownictwo o#élna”.

Zasypke reczna nalosy wykonywa prey wykopach w Lrudno dester-
nych miejscach dla spraetu mechanicznedo, w poblizu istnisia-
cedo ubrojenia, obiektéw kubaturowsch, drzew, vgrodzef lub in-
nych ursadzen trvale zwiasanych z terenem oraz na cale] diudofci
Zmontowaneyo rarcoiadu do wysokvéci 0.3 m ponad wisrzoh rury.

I1.1.6.3 Hateriat

Hio wystomui

II.1.8.4 Bpreat
Narzedeia reczne

11.1.8.5 Odbiér rovet

Wodrug zasad czesci ogolnej ST.

T1.1.9 Potno umoonienis pionowsch fcian wykoru o gleb do 6.0 m

wypraskami stalowymi, grunt nawodnionych kat. ITI.
- poz preodmiara 01.1.9
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Diugosé wykoru umacnianedo wrpraskami - 624.00 m
Sradnia giebokoss - 3.20 m
Powisrechnia umacnianyoh §cian:

524m % 3.20m % 2 =

aws

3 353.60 me

. Lacwna diugosé umacnianeso wykopu

299 + 444 + 431 + 524 - 1 es8.00 me
. Laczna powierschnia wmacnianych écian
1794.00+2193. 4042775 60+3257. 80 - 1o us.B0me

11.1.9.2 Warunki wykanania robot

Do umocnionia pionowyeh §oian wykepow naley utywas wypraski
slalows © beidle previegajacyeh do sisbio krawgdziach (samkach)
» celu graniczenia doplywa wody gruntowed, a do rozparciai ba-
To i¢laste, nasycone, obrzynans gr 63 mm kiasy 111 i steple id-
laste, masyoons. okraste

Zabrania sie schodzenia do wykopu i wychodzenia Po rozpoTach.

I1.4.9.3 aterial

£} Wrpraski stalows
2) Bale ivlasts, obrzynane, nasycons dr 63 mm klasy [11
5) Okraglaki igiante, nasycens 1 14 om

1) Elanry ciesielskis

114,94 Bpragt
Harzedzia reczns
11.1.9.5 Odbior robst
Wodtus zasad czesci ogélnes ST.
11.1.10 Petne umoonienie écian wrkowa o ssr. do 1.0 m
i aieb. do 3.0 m balami drewnianmmi, gruni kat. IIT

Poz prredmiary O1.1i-10

T1.5.40.1 Zakess robot

KA. Diugos¢ wrkopu umacnianego balami
1} Wrkop catkomity - 5308.00m
2) Wrkop umacniany wypraskami - sesloom
3) Wykop umacniany balami 5300m - 1696m - 3608.00 m
4) Srednia glebokod( umacnianedo wykowu - 239 m
B. Powierzohnia umacnianych Seian balami

3 608m % 2.50m ¥ 2 - 47 248.20 m2

11.1.10.2 Warunki wykonania robot

Do umosnionia pionowreh #cian wykopéw balami drewnianymi nalety
utywaé matoriaiow dobrej jakogoi, pozbawionyoh spekan, prushnicy

badt sbutwiatyoh.
Falocans jeat zastosowanie bali iglastyoh, obrzynanyeh, dr 63 mm
Kinsy ITT nasyoonyeh oraz steli iglastyoh okragtych rownies na-

syconyoh.
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Zabrania sohodzenia do wykopa I wychodzenia Po rozporach.
I1.1.10.3 Matersaly

§) Bale islaste, cbraynans, r 63 am klasy ITI nasycons

2) Btaple iglaste okragie nasycone £i 14 om

3) Elamry cieisielakis

I1.5.10.4 Spreet
Harzedzia recene

IT.1.10.5 odbiér robot
Wediug zasad czedoi ogSlnej ST a ponadto w ramach odbioru ozaf-
cioweyo Inspektor Nadzorn stwierds:

1) Jakost uiviych do uwmocnion materialow

2) Prawidlowost rosmieszezenia rozeor i kiame
3) Wrposatanie w drabinki zejfciows

1I.1.11 Recune rozelantowanie wisrzehnie) warstwy wykoru
~Foz prredmiara O1.1.11

T1.5.41.1 Zakres robot

§) Dlgosé wykomu pod kanat - 5306.00 m
2) 8zarckose wrkor - 1.00 m
3) Grupcss warstwy plantowanss - ERTEY
1) Obielods warstwy plantowansd

5306m * 1.0m ¥ O.15m - 795.90 m3

TI.1.11.2 Warunki wrkonania robot

Wykonawea ma obowiazsk ponowneso ulvAonia, tege samedo rodzaju.
aprzednic zdjetej warstwy wierzohniej (hums, drowi gruntowe)
w misjscu po 7asypoe wykoru orax dokladne wyr¢wnanio i sprEat-
nigcia teremu @ preyweSceniom pierwotne) jeFe postaci.

IT.1.11.3 Materialy

Hie wysteruia

II.1.11.4 Bpreet

arzedzia recens

I1.1.11.5 Oabier robot

Wodtug zasad czesoi ogdlned ST.

I1.1.12 Darniowanie skarp rowsw przydrosowyoh
i melioracyinych

Z bor preedmiara O1.1.12

II.5.42.1 Zakres robst
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1) Skraysowania kanalu z drogami i rowami

T = 2 amt
- = 2 amt
-3 - i em
- EBa - & ezt

2) Baczna 11086 skrzysowas - o

3) Szorokose pasa darnivwaneso - 1.00m

4) Diugoss jednedo pasa darniowansdo - 3.00 m

5) Powiorzchnia darniwana:

Tavaxi.ox3.0 - 84.00 m2

11.1.12.2 Warunki wykonania robot

Wykonawea ma obowiazek ponownsgo ulokenia uprzednio zdisted
Garni szczedélnie w rowach praydrofnyoh i melioracyjnych orar
wyrownania 1 uerzadkowania teremu, z Przywréceniom do pierwotned
ogo postaci.

I1.1.12.3 Hateriat

1) Dara
2) Ziomia urodsajna (humia)

11.1.12.4 preet
Harzeazia recane
I1.4.12.5 Oabier robét
Wedtug zasad czesci ogdlnej ST.
1.1.43 Btudnie depresyine D 300 wykonane mechanicznie
na igbosé do 20 m, grunt katesorii 1T
Zpoz przeamiarn 0i.1.13
I1.5.43.1 Zakrss robét
1. Odoinki odwodniane studniami depresyjnymi DE 300
2ubokosei 6.0 m, co 15 m wykoru.
(atugosé pominiejszona o rzowierty):
x8-1
His wysteruia

X9-2 - odoinki posadowions ponitel rzedne 124.60 mpm

P -yt oz 4om 2) B2/t - BRse i m
3) Base - 82/3 55 m G sass —Ba/a  : Sm
5) 82/ - 82/5 Ba ) s2/5 - 82/8 AT m
7) P2 - 8215 38w 8) 82/15 - 82/i6 25 m
o) 82/t6 - 82/1T - $6m  10) B2/iT - 82/1B 3im
A. Digoss odwadnianego wykoru - e om
x3-3

Eis wrstoruia.
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X9-4 - odoinki posadowions ponitel rzgdnej 125,30 mem

5 Bas -se = esm 2) sa/tr -sasi8 = 4o m
A. Digost odwadnianeds wykopu - 1o =
2. Laczna 41§08 odwadnianedo wrkopu

358 + 110 - 488 =
5. Lacwna 11086 studni:

4sem : itm/est - 32 emt
4. bacwna wiebokoss atudni:

S2azt * bw/amt - 192.00 m

I.1.13.2 Waranki wrkonania robot

Odwodnienio studniami depresyinymi nalesy wrkonaé na odoiniach
» Ktorym posadowienie projsktowanych kanaléw wysteruje ponizel
Zwierciadia wody runtowsi lub w gruntach nawodnionych.

Pray wykonywaniu i zabudowie studni wierconych wykonawea ma obo-
wiazok uwsgledni¢ rzsceywista budows litologiczna toremn, szcze-
F6lnie w zakresis zalotenia posiomu filtra wiasciweso.

Wykonawea mose zastosowas inna metode odwodnienia wrkops pod va-
runkien zapswnienia Atabilnofci podiota, bespieczefiatwa i ja-
kobei robot oraz bsz prawa 2adania wmiany wynagrodzonis x teso
tytute

I1.1.13.3 Materiaty

1) Btudnia kompletna DE 300
2) Deski iglasts obrzynane §r 32 mm klasy 1T
3) Zwir prukany 5 um

1) Piassk

5) Biatka =z miedzi

) Biatka z Lworzyw stucenych

11.4.13.4 Spraet

1) Zestaw wiertniczy na samochodzie £1 150/400/50
2) Samochsd skrayniowy lub ciasnik z preyozera

IT.1.13.5 Oabior robst

Wodtug zasad vsafoi ogélnei BT a ponadto w ramach odbiors orol-
ociowaso Inepektor Hadzoru sbwierdza

1) Brawidiowosé rozmicszozenia studni depresyinyeh

2) Srednice 1 migbokodS studni

3) Likwidacie studni po wykonaniu robst, zasypanio otwortw
i uporzadkowanis teremu z prewrdconiem jodo Pierwoine)
poutaci

11.1.14 Pompowanis e studni deprosyjnroh zestawem 4-ch
ponp §lebinowreh = adregatom pradotwerozym
Zros preadmiara 01.1.14
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IT.1.14.1 Zakres robst

A. T1086 zestawow pomp:

1) Tlosé studni depresyjnyeh - 32wt
2) Réwnoozesnose pracy studni "n" - PR
3) 11086 zostawsw pomp: 32azt 1 Avmt/kpl - LR 4t

B. Czas pracy zeslaws pompowedo

1) Preewidywany ovkl pracy jedneso zestawn
Pompowego (asredat pradutwsrcey + 4 pomey) - 8 e
2) Bacsny czas pracy restaws 6kpl ¥ Sra/kel - [T

I0.5.14.2 Warunki wykonywania robot

Przewidujs nie jednoczesna rrace i-rech sasiadujacych ze soba
studni deprosyinych. Pompy tyoh studni winne bye podiaczons do
Jedenso agreagatu pradotwsrczeso 10 KVA.

¥ isdnostkowych kosztach zestaws pompowego wykonawsa powinien
uwzg1gdnic stawke { rd pracy agrogatu POWPOWSRO OTar § T Pracy
réwnoczesnes 4-roch yomp

Zalozony coyikl pracy jednsdo pompowania w ilofci 6 rd jest wiel-
koscia ubredniona co oznacza, %o moga Wystapié miejsca o mniej-
szym lub wickezym cyklu pracy.

IT.4.14.3 Hateriaty

Hie wrstoruia.

T.1.14.4 Bpreet

1) Pompa gigbinowa eloktryozna

2) Adrsgal pradotworory preewosny

3) Srodok transportows

I.1.44.5 Odbior robot

Wediug zasad czeoi ogolnej ST.

11.1.15 Pompowanis = odwodnienia powierzchniowsdo zestawsm
rompy tiokowsi 5 mgregatem pradotworczym
= poz prasdmiara 01.1.15

I.1.15.1 Zakros robst

4) Wielokrotnos6 uiyoia zestawa pompoweso

1) 11066 wykopu odwadnianeso powierzchownie - 5308  m
2) T1086 wrkopa obigta obsiuga i zestaws - Tt m
3) Wielokrotnof £yoia zestaws 5306 m : 100m - 55 kel

B) Czas pracy zestawn pompowsdo
£} Preswidywany oykl pracy jednoso zestawu

pompowsgo (asredat pradotworcey + pompa) - PO
2) Eaczny czas pracy zestawa S3kpl ¥ dré/kpl - 212 s
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TI.1.15.2 Warunki wykonywania robot

Odwodnioniom powierzchniowym obiste calose wykopdw niszalesnie
o4 odwodnicnia studniami deprtesyinymi.

Wislokrotnoss usysia zestawdw pompowych przewidzianc dla usre-
dnionych warunkow gruntowo-wodnyeh toremu obigteso projektsm
oraz dla przecietuych warunkew klimatycznyeh.

Zalozony ovkl pracy jednsgo pompowania w ilosoi 4 ry jest wiel—
Kofioia usredniona co ozmacza, o WOHA WYILAPLC Miisca O miei-
szym 1ub wickezym cyklu Fracy.

T1.1.15.3 Materialy
Hio wrstewuia.

TI.1.15.4 8proet

§) Pompa tickowa

2) Agregat pradotwsrosy preewosny
3) Brodek transportowy

11.5.45.5 Odbiér robot

Wodiug zasad cagsci ogslnes BT.

I1.1.16 Nontas urzadzen do pompowania

~ poz przedmiaru O1.1.16

I1.1.48.1 Zakros robét

§) Zestawy pomp odwodnienia studniami - 8 w1
2) Zestawy pomp cdwodnionia powierzchmiwewo - 53 kel
) Laczna ilosé montaku zestawéw pompowsch - 61 kel

17.1.16.2 Warunki wykonania robot

Przawidujs sie montat zestaws rompowsgo W Postaci agregatu pra-
dotwsrozoso i 4-rech romp gigbinowych, %lokalizowanych w sasie-
anich studniach dupresyjnych oraz zestawn agregatu z pompa Lio-
kown dla odwodnionia powierzchniowsHo.

Fompy winne mio¢ saboxpiecrenis Prred suchobieiem.

Wykonawea moe zastapi¢ prace agregatu pradotworozego zasileniom
e staleso £rodia pradu, bew smiany wynagrodzonia.

I1.1.16.3 Materialy

Mio wyateruia.
TI.1.16.4 Sprzat
Jak w poz. BT.IT.A.14.4 i pox BT.IL.1.(5.4

11.4.46.5 Odbior robst
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Wodtug zasad czesoi ogolnes OT.

T1.1.47 Rurociss tymezasows, stalows, kelnierzows DIl 80
- box prredmiara O1.1.17

TI.5.47.1 Zakees robot

A. Rurosiag tymozasowy dla odwodnienia deprosyinoEo!

i) 11086 rontawéw pompowyeh - 8 el
&) Diugoss rurociagu Lymozasowsso ma i kel - 50w
3) Digosé rurcciags 6kpl * SOm/kpl - w00 m

B. Rurociad tynczasowy dla odwodnisnia powisrzchniowss

1) 11046 zostawow pompowyoh - 55 kel
2) Diugoss rurociagu tymorasowsso na 1 kpl - 5w
3) Digos¢ rurcciam 53kpl # 1Sm/kpl - s om

0. Laczna 11086 rurociagow tymezasowych
'400m + 795m

1195w
T1,1.17.2 Waruoki wykonania robét

Odprowadzenis wody % zestawow pompowych praewidzieno rurocia-
diom Lymozasvwrm, atalowym DI B0 o polaczoniach keinierzowych,
do najblitszeso odbiornika (rowy Preydrogowe lub melicracyine)

Digo#é rurociadu tymezasowodo dla 1-go Zestaws POEPOWSHO Zo-
stala uiredniona.

W nakladach jednostkowych wykonawoa ma obowiszek policzyS kowst
Qemontatu, ceyezozenia, konserwacii i transport slemontow ruro
ciagn tymézanowedo.

I1.4.47.3 Materiat
1) Rury stalows DE 60

2) Eolnierze = otworami

3) Kestaltki stalows kotnisrzows

3} Bruby = nakrstiami

TI.4.17.4 Sprost

1) Bamochod skreyniowy lub ciagnik % przyczera
I1.1.17.5 Odbisr robot

Wodiug zasad cxedci o¥slnes ST.
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II.1.18 Przewiort storowany massyna wisrtnicza WPi5/25
rurami przewodowrmi DI 200 diugosci do 40 m,
grunt kat. ITT - pox przsdmiaru 01.2.18
1.1.18.5 Zakros robst

Odeinki preewisrtéw kanalowyeh DE 200

wystepuia
x8-2

Hie wystopuia

-3
5) 83/6 - 83/7 o 2) 83/20 - 83/21 5w
3 ps - s3/es 9w 4 8373 - 83/33 7w
5) 83/9 - 83/31 5w ) 83/10 - 83/35 15w
7) 83/12 - 83/31 T w 8) 83/14 - B3/38 20 m
9) a3/15 - 83/39 ism  10) 83/18 - 83/42 i6m
i1) 83724 - 83/53 i3m 12) 83/85 - 83/50 om
13) 83754 - 83/79 0w

A. Dlugonc prrowiertow - 95 m
B. Tlos6 odeinkéw preewisrcanych - 3 em
K84

0 e ~eass : e2m 2) 84/3 - sa/a t4m
A. Diugoss praewiertow - % m
B. 11086 odoinkéw przewiercanych - 2 emt
2. Lactna dlugoss prrewiertow D 200 - 23w
3. 1l0¢ odoinkéw przewiorcanych - FER

I1.5.18.2 Warunki wykonania Tobot

W misjscach, oznaczonysh projekiem, wymagajacyoh prrejécia ka-
natu pod isinisiacymi prraszkodami torenowrmi metoda bezwykopowa
naley wykona¢ przowierty storowane, rurami prrewodowymi DE 200.
Usyakania wrmaganyoh spadkéw rur preowiertowyoh wymaga zastoso—
wania glowicy pllotujaces sterowans) lasorem.

W nakiadach jednostkowrch wrkonawoa ma cbowiazek uwzglednié
wezyatkis niszbedns koszty wykonania przewisrtu lacsnis  vdpo-
wisdnia komora robocza i kofcowa, odwodnisniem i zaberpieniem
tych komor.

Wykonawoa mote zastosowad dowolna technike wykonania prrejfvia
Dosykopowsdo pod warunkiem zachowania wymaganych parametréw tea—
chnicznych, bezpiscrzenstwa i Jakofoi Tobot oraz bes prawa miany
wmagrodzonia.

I1.1.18.5 Haterial
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i) Rury przewiertows, giadkie DN 200
2) Uszozalki do rur prrewiertowych Di 200

1.1.18.4 Sproet

§) Maszyna do wiorces poziomych
2) Myciag mechnicany do urobku miemi
3) Samoched skrzyniows

1) Zuraw samochodowy

5) Zestaw vompowr

1.1.18.5 Odabier robst

Wediug zasad czusci ogéinej BT a ponadto w ramach odbioru czud-
cioweso Inspektor Sadzoru stwisrdza:

1) Prawidlowobs wykonsnia komory robocsei 1 Kocows)

2) Bpadki I pobaczenia rur preswisrtowych

3) Likwidacie komor po wykonaniu robti, casypanis otwortw
1 uporzadkowanie tersmu = prowroceniem jedo pierwotne)
postaci.

11.1.19 Preswiert sterowans maszyna wiortnicza WE30/80
rurami preowodowsmi DE 300 diugodci do 40 m.
runt kat. I11 - pox preodmiaru 01.2.19

11.1.19.1 Zakres robot

{. Odoinki preswiertéw kanalowych DE 300

-1
io wrstevuie
82
Rio wratewuie
xs-3

Hio wystemuie

x84
NP -s4T = 14m

A. Diudose przswiertow - “om
B. 11086 odoinkéw prrewiercanych - i et
2. bacwna dlugose rzewiortow - “oom
3. Ilose odoinkéw preswiorcanych - PR

Poxostale waruki jak w poz I1.1.16

11,1.20 Xanal = rur VO 200 lagEony na weisk
~ poz presdmiara 01.2.20
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I1.1.20.5 Zakres robot

1. Odeinki kanaléw = BVC 200

x8-1
4 P - Bi/1 50 m 2) 81/t -8z

3) size - 8i/3 0w 1) 8173 - 8/

5) 8i/4 - 85 50 m 8 81/5 - s1/8

7y 8178 - 81T 70 m 8) 8i/1 - 81/8

9) 8178 - 81/9 m 10) Pt - st710

11) Bi710 - Bizi1 ssm  12) si/11 - 8i/12

13) 81712 - 81/13 9m  14) 81/1 - Bi/i4

i5) Bi/14 - 8i/15 B2m  18) 81/15 - 81/16

1Ty Bi/2 - BI/AT S4m  18) BI/1T - 81/18

i9) 81714 - Bi/10 Tm 20 81/19 - 81/20

21) 81/20 - 8721 7w ee) si/is - siee

23) si72z - 81/23 sm  24) 81/23 - 81/E4

A. Diugosé kanalow x rur PVC 200 - st0
B. 11086 odoinkew kanaiéw (z przewisrtami) - 24
xs-2

1oPe  -me/i 0 o) sest -sepp =
3) 822 - 82/3 55 4) ses3 - sesa

5) se/4 - 82/5 i3 ) s2/5 - 82/6

7) se/s - B2/T 15 8) s2/T - s2/B

9) se/8 - 82/9 ai 10) 82/9 - 82/10

i1) 82710 - Ba/it 53 s2) se/ii - se/1z

13) sa/tz - Be/i3 3t 14 82713 - s2/14

5y 2 - B2/t 36 i8) 92/15 - 82/18

i7) 82718 - B2/1T is 16) 82/17 - 82/16

i9) 82/18 - 82/19
21) s2/20 - s2/21

20) 82/19 - 8e/20
s2) ses21 - sp/22

EEEEEESESEIEEEEREES

a3) sesze - s2/23 16 24) s2/83 - se/24
as) pa - ma/as 22 26) so/2 - se/ee
1) se/28 - se/2T 17 28) s2/3 - s2/28
29) se/26 - 82/29 22 30) s2/20 - 82/30
31) se/30 - B2/31 s 52) Bess - ses3e
33) 82/ - B2/33 39 34) s2/33 - 82/34
35) sesiT - 82738 o 38) se/22 - 82/30
31) Be/es - 83/37 20 38) sese3 - 82/38

A. Diugose kanalow z Tur PVC 200 =
B. 11086 odoinkew kanaléw (z proswiortami) -

x8-3
1) 83/4 - 83/5 3w 2 835 - 83/0
3) 8378 - 837 Port Hrs  -sm
5) 83/8 - 83/9 20m ) 83/ - 83/10
7) 83/10 - 83/11 3w 8) 83/11 - 83712
9) 83/12 - 83/13 5w 10) 83/13 - 83714
14) 83714 - 83/15 48w  12) 83/15 - 83/16
13) 83/18 - 83/17 fTm o i4) 83T - 83/18
15) 83718 - 83/19 2tm  18) 83/19 - 83/20 =
17y 83720 - 8324 Bort 18) 8321 - 8322 =

BEEEEEEEEERE

B sesspEoEEEEEEREEEED

BEEEEBEEE
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21) 83/24
23) 83/20
25) 83/28
1) 83/30
290) 83/3
31) 83/10
33) s3/12
35) 83/15
37) 83/16
39) 83/42
41) 83/44
43) 83/40
15) 83/48
a7) 83/50
49) s3/24
51) 83/54
53) 83/58
55) 83729
57) 83/30
50) 83/44
1) 83/84
63) 83/44
65) 83/60
1) 83/48
0) 83/72
1) 83/74
73) 83/78
75) 83/54

83/e3
83725
83727
83720
83/31
83/33
83735
83731
83739
83/41
83743
83745
83747
83749
83751
83753
83758
83/57
83750
83761
83763
83765
83761
83760
83771
83773
83778
8371
83779

¥
4

¢
2

B9EEEE5E55EBE 585588

s0

20)
22)
24)
26)
28)
30)
32)
34)
30)
38)
10)
42)
1)
48)
18)
50)
52)
54)
58)
58)
80)
62)
84)
o)
88)
70)
72)
74)
78)

A. Diugosé kanalow z rur PVC 200
B. 11086 odeinkew kanaiow

x5-4
1) 84/t
3) 8473
5) 8475
) 84/T
) 8479
1) 84711
i3) 94713
15) 84/15
i) 94720
19) 8422
21) 8473
3) 84720
28) s4s28
1) 84/30
29) suzer
31) 84/35
33) 84731
35) 84737

8472
8474

84768

8478

84710
B4712
84714
84716
sa721
84723
84725
sa727
84729
84731
84734
B4738
84738
84710

(% prrowiortami)

HEEREEEEEEEEEBERE

2
b
6
8

)
i2)
i
16)
18)

20)

B2)

24)

28)

20)

30

32)

30

38)

A. Dlugosé kanatéw = rur BVC 200

B. Ilos¢ odeinkéw kanaléw (z praewiortami)

83723
83728
83727
83720
83/31
83/0

83711
83714
83739
83/18
83/43
83/45
83741
83749
83719
83/20
83755
83727
83750
83/31
83763
93765
83767
83769
83747
a3/73
83/75
83/71
83779

8472
8474

8476

8478

84710
84752
84714
84719
s4721
4723
84725
84727
84729
84714
84734
B4728
84731
8479

83724
83720
83728
83730
83732
83734
83738
83738
83740
83742
83744
83748
83718
83750
83752
83750
83/56
83758
83760
83762
83/84
83788
83/68
83770
83/72
83774
83/76
83778
83/80

84/3
84/5

84/7

8479

84711
84713
84/15
84720
B4/22
84724
4726
84728
84730
84732
84735
84731
84739
84741

1 618
6

7
4
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2. Baczna drugosé kanalow PVO 200
810 + 1080 + 1676 + 1353 - 4919 mp

3. haczna 11086 odoinkéw (2 praswisrtami)
a4+ 364+ T6 + 3T - 15 ent

I1.1.20.2 Warunki wykenanis robot

Honta# kanaléw z rur PVC nalefy realizowac x uwsslgdnieniom wy-
tyoanyoh zawartyeh w Warunkach Lechnicrnyoh wykonania i cdbicru
robét budowlano-montatowrch - tom IT - Instalacis sanitarne i
Preemyalows" oraz katalogach i informatorach producentow rur.

Rur tworzywowych nie nalefy uklada¢ w temperaturze zewngtrznes
FoniZe O st O oraz ma tawach betonowyoh lub zalswaé botonem.

Rury tworzywows montowans w wykopie musza by ukladans ma sta-
bilizowane] podsypes piaskowed.

Hiedopuszozalne jest formowanie x rur PVC ukéw na goraco ma bu-
dowie. Ukiscie rur ¥ ziacu nie mote przckracza¢ | st

Elamenty stalows wrstepuiace w rurociagach naloty zabezpisczac
antykorozyinie w taki aposth, by powloki nie stykaly sie & two-
¥ cenia jednostkowsj montaku wykonawoa ma chowiazek uwzglednié
wazyatkis niszbedns naklady na prawidiowa realizacje robot oraz
rravko = tytulu warunkéw klimatycznych, strukiury §eologiczno-
Wodnej gruntu oraz ukryiyoh przesekod i utrudnie misiscowych.
1.1.20.3 Matoriar

1) Rury kielichows PVC kanalizacyine ze Acianka lita

typ BDR-4{ klasa § - 5 kb/ou2 z uszczelka.
T1.4.20.4 Spreat

1) Buraw samochodowy
2) Samochod skrryniows

T1.1.20.5 Odbisr robet

Wedlug zasad czesoi ogélnej U1 a ponadto w ramach odbioru cres-
ciowaso Inapeklor Nadzoru stwierdza:

dlugosé odeinka i spadki rur
2) Rowmleszozenie studni rewizyjnych i inspekeyinyoh
3) Prawidiowosé wrkonania podeyrki i obsypki rurociagu

II.1.21 Kanal = rur PVC 315 laczony na woisk
- pox przedmiaru 01.2.21

I.1.21.1 Zakres robst

5. Odeinki kanalw z FVC 315
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8-t
Hie wrsteruia

xs-2

His wystepuia

-3

nes -sy 57 m 2 831 - 832
3) 832 - 83/3 o5 - o833z -8
A. Diugosé kanalow z rur PVC 315 =

B. T1086 odoinkew kanaléw (z przewiortami) -
x4

noE - 15 m 2) Bast - BAT
3) BaT - Basts 45 m 4) 84718 - 84719
5) 84719 - 84733 7 m ) 84743 - sist

A, Diugoss kanaiow z rur PVC 315 -
B. T1086 odoinkow kanatow (z przewiortami) -

2. Baczna diusoss kanasw PVC 315
202 + 185 -

3. Baczna 1108¢ odoinkéw (2 preewiertami)
e 2
TI.1.21.2 Posostate warunki jak w poz. IT.1.20.

T1.1,82 Podiots pod kanal x pospéiki nienormowansi,
rubosoi 20 cm - pox przodmiaru 01.2,22

I1.1.22.1 akras robot

1) Bacena d1gosé wykopn pod kanat

) BVC 200
- x-y =
- Es2 =
-E83 -
e z
~ Razem FVC 200 -
VG 315

x8-3 =
- E-4 :
- Razem FVC 3i5 <

o) Osslem 4 929 + 38T 2
2) Bzerokost wykopu
3) Gruboss podsyki =
4) Obistost podsypki 5 306m % 1.0m » 0.20m -

)

I1.1.22.2 Warunki wykonania robot

s

s0m
30 -
P
PR
: pert
50 m
o bm
165 o
5 emt
387w
0 amt
810w
080 m
678w
385w
%7 m
202 =
185w
387 m
308 =
1.00m
0.20 m
065,20 m3

Po wykonaniu wykopu do wymaganewo poziomu podiota Hruniows§o na-
1oty borzwzdlednic wykonaé podsypks wyréwnawozo-wzmacniajaca gru-

boboi 20 om = piasku lub Pospolki niencTmowansi z roumieszez

niom na cale] szerokoSol wrkomu.
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- 95 % pod preejasdami lub drogami

- 90 % dla glgbokosci 4 m

- 85 % dia porostatyeh rozwiazah

1I.1.22.3 Hatersal

1) Poupoika nisnormowana

11.1.22.4 Bpreet

1) Bamochod wrwrotka
2) 7

II.1.22.5 0dbisr robt

01 ous1ne.

zozarka wibracyina

ST a ponadto w ramach sdbioru o

cioweso Inspektor Nadzoru stwierdza:

1) Grubose podeyski

2) Prawidlowosé stabilizacii
3) Prawidtowoss wyprofilowania (spadki)

I11.1.25 Studnia inspekoyina tworzywowa DE 6307200 z rura
telaskopowa 1 wiazem oliwnym 40 t

~poz prredmiaru 01.2.23

11.1.23.1 Zakres robot

1. Humery studni inspekcyinych

x8-4
1 81/3 :2.49m
4 8178 - tisam
T) 81711 = 2,49 m
10) 81716 = 215 m
13) 81719 = 250 m
16) 81722 = 193 m

A. Giebokodt studni
Bl T1086 studni

-z

1) Best
4 82/
™) 82713
10) 82/18
13) sa/20
16) 82726
19) 82/20
22) B2/32
25) 82/35
28) s2/38

EEEREEEEEE

2
5)
8

14)

1)

1)

2)
5)
8

i

14)

i7)

20)

23)

28)

81/5 = 3.30
8179 - 1.50
81712 = 2130
81717 = 2.23
81720 - 2.48
81723 = 2.01

se/s = 2.00
82/10
82714
82718
82721
82721
82730 = 1.
82/33 = 252
82738 = 2.50

DB 6307200,

seEEEE

s9EE3EsEE

wrprofilowanis poziom: podsypki wediud

11066 1 siebokose

3) 818
8 81/10
9) 81/13
12) 81718
19) Bi/21

18) B1/24

3) 82/5
) 82/11
9) 82/15
12) 82719
15) 8225
10) 82728
21) s2/31
24) 82/38
27 s2/37

sEEE8E

BEEBEEBESE



[image: image34.jpg]A. Gigbokost mtudni
B Ilos¢ studni

x8-3
1) 835 -22im
4) B3/13 = 32t m
7) 83/22 = 1.98 m
10) 83/25 = 3.53 m
13) 83/33 = 20T m
18) 83/36 - 2.1 m
19) 83/39 - 2.3i m
2e) 83/42 = 2.92 m
25) 83/48 = 1.99 m
28) 83/51 = .42 m
30) 83/85 - 21t m
34) 83/88 - 195w
37) 83/81 = 2.20 m
40) 83765 = 1.94m
43) 83/60 - 233 m
40) 83/71 = 2.07 m
49) 83/T4 = 188 m
52) 83/77 = 2.0t m
55) 83/60 = 1.70 m

A. Glebokoss studni
Bl Tlogé studni

xo-4
1 B4z ze93m
4) 8477 = 340m
) 84/11 = 240 m
10) BA/15 = 253 m
13) 84722 = 23T w
16) B4/26 = 3.32 m
19) 84734 = 323w
22) 84739 = 1.6t m
25) 84/42 = 2.9 m

A. Giabokos¢ studni
B. T1086 studni

2)
5)
8

1)

14)

11y

20)

23)

28)

29)

32)

35)

38)

)

44

a7y

50)

53)

2)

5)

8
i1y
4y
i)
20)
23)

str 34

83/1
83/17
83723
83728
83/34
83737
83740
83743
83/49
83752
83/50
83759
83762
83788
83769
83772
83/75
83718

2l18
o
242
213
alze
a2z
16

8475
8478

84712
84720
84724
84730
84735
84710

3.40
3052
2.60

2. kaczna siebokess atudni
35,04 + 60.66 + 121.94 + 64,15

3. Tiose studni
18 + 20 + 55 + 25

4. Brodnia wiebokesé studni 260.26m :

IT.1.23.2 Warunki wykonania robst

E8E3EE55EAEEEEEEE S

B5EEESES

3
)
o

12)

15)

18)

21)

24)

27y

30

33)

38)

39)

12)

15)

48)

50

54)

3)
8
o)

i2)

15)

18)

210)

24)

126kp1

8378
83721
83724
83732
83735
a3738
83741
83745
83750
83753
83757
83780
83764
83767
837710
83/73
83778
83719

8478
84710
84713
84721
81725
84732
84738
84741

5%
FEP B

SEmmEmm
sEsEREEE

ot

2T m

Btudzionki inapekeyine malesy montowat w gotowym wykopie na
uerzednio wykonanei podsypce jak pod rurociad.

Kinste studni nalehy posadawic sztywno,
 podaypke aby wypelni¢ puate przestrzenie pod jo dnom.

Po polacteniu kinety = dopiywami,

do wyaokosoi 15 cm powrsed wlotow.

popraer woienigol

nalofy dokladnic obsypad ja
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Karbowany treon studni malesy przyoiaé do wysokosel wymasane]
Konkratna Iokalizacia.

Zwieficzenie ludni naiefy wykonas rura teleskopowa 3 walazem to-
Tiwnym t¥p cistki 40 { poniowad trudo preewidzist jakis bedzie
raeczywinte oboiatonie (najazd) w misjacu ich posadowienia.
Wimagana jest polna szozelnodt studni.

IT.1.23.3 Maverial

1) Xinata tworzywowa
2) Trzon = Tury karbowans

3) Rura teleskopowa = uszozelkami
1) Wiaz foliwny 40 ¢

5) Pospéika nienormowana

11.1.23.4 8proet
1) Samochod skrzyniowr

11.1.23.5 Odbier robst
Wadlug zasad czefici ogélnej BT a ponadtc w ramach odbiors vzes-
clowsso Inepekior Hadsoru siwierds:

1) Prawidlowoss wykonania podsyrki i posadowionia kinety

2) Prawidlowoss zlacz uszozelkowysh
3) Prawidlowodt zwiofczonia studni

IT.1.24 Studnia inspekeyina tworzywowa DN 630/315 z rura
Lelaskorowa i wiazom %oliwnym 40 +
- poz preedmiaru 01.2.24
TI.1.24.1 Zakeos robot
§. Eumery studni inspekeyjoych DE 630/315, 11086 i giebokobé

xB-1
His wystopuia.

x8-2
Wie wystopuia.

-3
e/ -amem 2y sye zetem

46 m
kel

4. Gigbokost studni -
B. Iloké studni -

x8-4
§) BT = 275w 2) 8418 - 3.5Tm

2w
el

Qlabokose studni il
Iloge studni -

o

2. Baczna wigboko#¢ studni
5.46 + 8.32 - 15.78 m
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4. Srednia gdebokoss studni 289.34m :

Pozostate warunki jak w Po.

s1.1.23.

12Tkp1

2

I1.1.25 Trzon tworzywows studni rewizyinel DE 1000
- poz przedmiaru 01.2.25

I1.1.25.1 Zakres robot

1. Humery studni rewizyjnych DN 1000,

xs-1

1) 81 z346m
4 8177 208 m

A, G1gbokoss studni
B. Ilogé studni

xs-2
18y :2e0m
4) B2/8 = 3li0m
7) 88/17 = 345 m
10) sased = 1.2 m

A. Glenokose studni
B. 1086 wtudni

xa-3
i) 83/8 - 205 m
4) 83711 = 323 m
7) 83/15 = 331 m
10) 83/19 = 3.00 m
i3) B3/2T - 2.69 m
16) 83/31 = 2.43 m
19) 83/4T = 24T m

A. @lgbokose atuani
B. Tlogs studni

x84
1y By 28w
4) 84714 = 2.63m
7) 84727 = 3.00 m
10) 84731 - 2.08 m
13) B4/38 - 2ez m

A. @lebokosé atudni
B. Tl08¢ studni

2
5

2)
5)
8

2)

5)

8
11y
14)
i7)
20)

2)
5)
8)

i1y

1

aize
81714 =

s2/3
82/9
seyee

83/9
83712
83718
83720
83720
83744
83/54

84/3
84710
84728
84733
84743

2. Eaczna glabokose studni
6.29 + 21.03 159,15 + 32.60

3. Iloge studni
6+ 10 v 21 v 13

s

= !"5";.‘“.‘“.“

11086 & wiebokoss

BEEEEES

Pt

3) 81/4

&

3)
8
9

3)
&
o)

12)

83/10 =
83714
83718
83728
83730 =
83748

83763

59.15
a1

w1
28 m

5.7
3l
3.09
si13
2055
2.32
2.1

BEEEREE

Kpl

2
paEE
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4. Sreania glebokoS¢ studai 130.24m i Sikpl - 2.5 m
5. Wysokof¢ podstawy (kinety) DI 1000 - 0.80 m
. Wraokosé sLotka DE 1000/636 - o5 m
7. haczna diusosé trzonu (komina)

130.24m - Biazt % (0.60 + 0.25)m - 86,09 m

TT.1.25.2 Waranki wykonania robot

Traom studni rewizyinej DN 1000 stanowia pierscienis dystansows
wypokosoi 1000 mm, lacmace kinste ze stodkism wiazowmm.

Pigrscienie dystansows trzona (komina) nalesy nakiadaé jedns na
drugich (tak by drabinki wypadaly na siobie) oraz iaczy® za po-
moca pevjalnych uszozelsk.

Piarscienis moda byé prayeinans pila mechaniczna, do wymagane]
wraokoei. w miwjucach fabryoznie ormackonyeh (co 12.5 om) .

Wrmagana jest peina szezelno¢ polaczef olementow Lrsomu.

I1.1.25.3 Material

§) Pierscien dyatansowy trzonu DN 1000/1000 mm = drabinka
2) Uazorelka pisrscionia DN 1000

11.4.25.4 spract
1) Buraw samochodowy

2) Bamochod skreyniwy
3) Pilarka mechaniczna

1.1,25.5 Oabior robst

Wedlug zasad ozesci ogSlnaj BT a ponadtc w ramach odbioru czes-
ciowago Inapekior Hadzoru otwierdza:

1) Prawidlowoié zamontowania elomentéw trzom

2) Prawidlowoss ziacs uszozelkowroh

11.1.28 Treon tworzywowy studni rewizyjnes DN 1200
- pox przedmiaru 01.2.28

11.1.26.1 Zakres robot

§. Humery studni rewizyinysh DN 1200, 11086 i giebokes¢

x8-1
Hie wystowuje.

xs-2
Eie wretepuie.

¥8-3
1) 83/5 -e6em 2 B4 z2.33m

A. Giebokoss studni - 495 m
B. 11086 studni - 2 P
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x84
08y :easm @) 8419 :3aTm
A. Gigbokos¢ studni - 5.92 m
B. Tlo86 studni - 2 kel
2. bacuna §leboko#é studni - 1087 mw
3. Baczna iloss studni - 4 kel
il Broania gieb. studni:  10.87m i  dest - 272 m
5. Wyaokofi¢ podtawy (kinsty) DN 1000 - 060 m
6. Laczna diugosé trzomu (komina)

10.87m - dazt % 0.80m - 647 m

IT.1.26.2 Waranki wkonania robot

Trzon studni rewizyined DE 1200 stanowi jednolita rure polie-
strowa, laczaca kinete o piyta nadetudzienna.

Trzon malaty preyoi¢ pila mechaniczna, do wymaganei wyeokosci.
Wymagana jost reina szozelnosé polacsed olementéw trzomu.

IT.1.26.3 Materiai
1) Rura polisstrowa DE 1200 mm
11.1.28.4 Sprzet

1) Suraw samochodows

2) Samochod wkrzyniwy

3) Pilarka mechaniczna

11.5.26.5 Oabisr robét

Wodlug zasad ozesci ouéines BT & punadto w ramach odbioru vres-
ciowago Inepsktor Nadzoru stwierdza:

1) Prawidiowos¢ zamontowania elomentow trzomu
2) Prawidiowos¢ ziace ussozelkowyoh

T1.4.27 Podotawa tworgywowa (kineta) studni rewizyined
DE 1000, prowabrykowana z kislichami
- poz preedmiaru 01.2.27

IX.5.27.1 Zakras robot

§) 1108¢ studni rewizyinysh DE 1000

——_— = s ozt
- X8 -2 - 10 szt
“xa s N 21 st
-8 -4 - i ast
- RAZEM - 51 st

II.1.27.2 Warunki wykonania rohot

Podstawa studni (kineta) winna by¢ montowana na uprrednio prey-
otowans) podsypce = miaskn lub pospélki nisnormowansi, zastabi-
lizowansj i wypoziomowanej wi projekiowane; miwslety.
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Srednica i ukiad ogalezien kiolichowyoh winien odpowiadaé ukia-
owi. projektowanych kanalow.

Halosy zwr6ci¢ uwage by uszozslki kislichéw do polaczonia z ka-
natami oraz uszcrelka trzonu studni (komina), byly Fosmarowans
srodicien poslizgowym.

T1.5.27.3 Haterial

i) Kinota tworsywowa studni D 1000 z kielichami
2) Uszozelki kiolichows

3) Uszozelki trzonowe

%) 8mar poslizdowr

IT.1.27.4 Bpreet

1) Buraw samochodows
2} Bamochod oiearowr

11.1.27.5 Odbior robot

Wodlug zasad vzedci owSines ST a yonadto w ramach odbioru ose
ciowsgo Inspektor Hadzora stwierdza:

1) Prawidiowos¢ wykonania podsypki i posadowienia kinsty

2) Ukiad ogatgzien

3) Prawidiowosé ziacs uszezelkowreh

11.1.28 Podstawa tworzywowa (kineta) studni rewizyjne]
DH 1200, prewabrykowana = kielichami
- poz przedmiary 01.2.28

T1.1.28.5 Zakres robot

1) Tlo8¢ studni rewizyinysh DN 1200

- x8 -1 - nio wrstopusa
lxs 2 - nic wrsteruia
- = e ozt
—x8 4 - 2 szt
- RAZEM - 1 ozt

I1.1.26.2 Warunki wrkonania robot

Podatawe studni DE 1200 nalesy sprofabrykowaé z obudowa batonowa
w/d rysunka szozesdlowsgo (redukcia sil wyporu).

Podstava studni (kinsta) winna byé montowana ma uprzednio Prey—
Hotowansi podeypce z piasku Lub Pospéiki nisnormowans), zastabi-
1izowane] i wrpoiomowansi wa projoktowansi niwelety.

Brodnica i uklad ogalezish kielichowych winien odpowiadad ukia-
dowi projoktowanych kanaiow.

Haloty zwr6oié uwage by uszozelki kislichéw do poiaczonia = ka-
natami oraz uszozelka trzomu studni (komina), byly posmarowans
Srodicion oslizdowym.

11.1.28.3 Haterial

1) Kineta tworsywowa studni DN 1200 % kielichami i obudowa
botonowa.
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2) Uszozslki kielichowe
3) Smar poslizwowy

11.1.26.4 Bpreet

1) Buraw samochodowy
2) Bamoched cistarowy

T1.1.28.5 Odbier robot

Wediud wanad czesci o¥6lnei ST a ponadto w ramach odbiors czes
Giowsgo Inspektor Hadzorn atwisrdza:

§) Prawidiowe§6 wykonania podaypki i posadowienia Kinaty

2) Ukiad ogatezien

3) Prawidlowodt ziacs uszozelkowyeh

T1.1.20 Wyposazenis studni rowizyine DN 1000 mm
~poz prredmiara 01.2.20

11.4.29.1 Zakees robot
1) Tioss studni rewizyinych DE 1000 - 51 emt
T1.§.29.2 Warunki wykonania robét

Prood zamontowaniem swisfiezenia Dalofy zasypa¢ teren wokel
studni z dokladnym wrpeinieniem wezysthich wolnych Frestrzeni
zowngtrenyoh.

Zagebzozanie sruntu prey studni naley wykonywa® warsiwami jak
pray zasypos wrkomu (co 25 om) .

Siolek nalety momtowé w podobny spossh jak pozostale slementy
studni .

Wiz zamontowany na piersoieniu odciafajacyn naledy dokladnis
Zahlinowaé (obeionowat). Przewidziano whaz feliwny typ oletki
(40 1) vomiswas trudo ustalis jakis bedzis rzeciywists ociatenie
(najazd) w misincu posadowionia studni.

I1.1.29.3 Matorial

§) Btotek tworsywows DE 1000/638
2) Wiax #eliwny kanalowy ty cietki (40 1)
3) Piarsoief odeiafaiacy betonowy

4) Ussouelki

5) Boton towarowy

T1.1.29.4 Sproet

§) Suraw samochodowy
2) Bamochod ciesarowy

11.4.89.5 Odbior robot

Wedlug zasad czedoi o§SInes BT a ponadto w ramach odbioru oref-
ciowaso Inspekior Hadzoru stwierdza:

1) Prawidlowoio wykonania zasypki studni
2) Prawidiowosé zlacs upzczelkowych
3) Rodzaj wiazu i dokladnosé zakotwiczenia
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11.1.30 Wyposasonie studni rewizyjnes DE 1200 mm
- pox preedmiaru 01.2.30

11.1.30.5 Zakres robt
1) T108¢ studni rewizyinysh DE 1200 - PR
T1.1.30.2 Warunki wykonania robst

Przod zamontowaniom rwiofczenia nalety zasypa¢ toren wokl
sludni = dokiadnym wrpelnieniom wezystkich wolngch przsstrzen
ownotrznysh

Zageszczenie gruntu proy studni nalefy wykonywaé warstwami jak
Przy zasypoe wykora (co 25 om) .

Pirlo madstudzienna nalety montowa ma Zelbstowym pierdcisniu
odeiazaiacym.

Wiaz zamontowany na piyois nadstudziennsi nalety dokladnie za-
Klinowaé (obstonowaé). Pragwidsiano wiaz ieliwny typ ciutki
(40 1) pomiewat trudo ustali¢ jakie bedzie rzeczywists coiatenis
(najazd) w miejscu posadowisnia studni.

T1.4.30.3 Katorial

1) Plyta nadstudsionna kelbotowa DE 1400 mm = otw. 600 ma
2) Wiaz foliwny Kanalowy typ cigtki (40 1)

3) Piorscich odoiatajacy feibstowy

4) Drabinka

5) Usmozolka trzonowa elestomerowa

6) Baton towarowr

I1.1.30.4 8preet

1) Suraw samoshodowy
2) Samochsd tiegarowr

T1.1.30.5 odbier robot
Wodlug zasad ozefici uSlnej ST a monadic w ramach odbioru czes-
ciowsso Inspektor Nadzora stwierdza:

1) Prawidlowods wykonania masypki studni

2) Prawidiowoss ziacz uezozelkewyoh
3) Rodraj wiazu i dokiaduosé zakotwienia

1.1.31 Préba wodna kanaléw rurcwysh PVC 200
- poz przsdmiara 01.2.31
TI.4.31.1 Zakess robot

1) 11086 odoinkow do prob (miedzy atudniami)

- x8 -t - 21 ozt
Txe e - 38 et
- x8 -3 z 76 szt
- x84 - 36 axt

- RAZEM - 174 wst
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IT.1.31.2 Warunki wykonania robot

Wykonawsa ma obowiazek przeprowadzenia proby srozalnodol zmon-
towanego kanatu sanitarnodo na odoinku miedey sasiadujacymi
atudniami.

Doruszcza aig mozliwosé objecia jedna proba kilka laczacyoh o
Odoinkéw kamalu, z iym, o acana ich dIuEo8S nis mote Praokr
czac 100 m.

Probowany odeinek w studni o najnifze) reednsi nalesy zaslepic
korkiem, taroza z uszozelniaczem lub balonem gumowym oraz napal-
ni¢ woda do poziomn zwierciadla, w studni o najwykezej rrednas.
minimm 0.5 m ponad gérna kraweds kanatu wrlotowodo.

Okros odpowietrzenia i atabilizacii pozioms wody winien wrmosis
o najmmis 60 m od mapsinisnia.

Odoinek uznaje sie %a 4zczelny jefeli nis nastapil spadsk po-
ziom zwierciadia wody przer okre

- 30 minut dla odoinkéw kanalow o diugedci do 50 m

- 60 mimut dla odoinkow kanalow o diugodci ponad 50 m

TI.1.31.3 Materialy
1) Deski idlaste obraynans masyeonno gr 32 mm k1. TTT
2) Steple drewnians okorowane £ {4 om
3) Ussozelniacze
4) Woda z wodociagu
5) Rury stalows coyk. £i 50 mm laczons na gwint

T1.0.31.4 Spraet
1) Bamochod skreyniows

11.4.31.5 odbier robot

Wediug zasad czesci og6lne] ST a ronadto w ramach odbioru ozpd-
ciowodo Inepektor Hadzoru niwisrdza:

1) Diugos¢ probowaneso odcinka i mumery studni krancowsch

2) Date oraz czas rozpoczecia i zakofiozenia Proby
3) Poziom zwierciadla wody sraed i po prébis

T1.1.32 Proba wodna kanai6w rurowych BVC 315
- pox prredmiaru 01.2.32

TI.1.32.1 Zakres robot

1) T1066 odoinkow do prob (miedsy studniami)

—— - nie wystepuia
Txs 2 - nie wrsteruia

T8 s - 4 st
Txs 1 5 5 e
- RazER = 10 szt

11.1.32.2 Pozostate warunki jak w ror T1.1,31
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I.1.33 Pomiary pray liniowrch robotach zismmyeh

(Pod koloktor ticosny) - pos preedmiaru 01.3.33
I1.1.33.1 Zakres robot

1) Dhugoss wrkora pod kolekior

- -t - 0.032 km
-2 - 0,080 km
x1-3 - 0,072 km
- x4 - 2,354 km
Razom - 2I518 km
Pozoataln warunki w/g Poz ST.TT.i.1.2+3+4+5
I1.5.34 Usuniecie waratwy siomi wierzchniej spyshaczem T4 KW
- poz przedmiaru 01.3.34
I1,1,34.1 Zakros robot
i) Digose wrkopn rod koloktor
- Eres - 52.00 m
- Ere - 60.00 m
- xrs - 72.00 m
- Er - 23mic0m
- Razem - 2s5i8.00m
2) Brorokoss wrikom - 0.90 m
3) Gruboss warstwy zdejmowaned - 015 m
1) Obigtoss warstwy zdejmowansi
2516m + 0.90m % 0. 10w - 339.90 m3
Pozostals warunki w/d Poz ST.II.1.2.2+3+4+5
IT.1.35 Reczne karczowanis drzew fi do 35 cm
= poz preedmiaru 01.3.35
I1.1.36.1 Zakros robot
1) Diusose wykopu pod kolsktory = ente w
2) Sradnia diugoss wrkowu na i karpe
Iub drzewo - 200 mw
3) 11086 usuwanych karp i drzew
2518 m : 20O m/azt - 13 st
Pozostate warunki w/g Poz ST.TI.1.3.2¢3+4+5
TT.1.38 Wywszka smi { korseni na odlewi6s¢ do 2 km
~Foz resdmiaru 01.3.36
IT.1.36.1 Zakres robt
1) T1os6 karp L drzew - 3 emt

Pozostale warunki w/d Pos ST.TI.1.4,243+4¢5
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11.1.37 Wrkop liniowy szerckofei ds 1.0 m i Hlgbokodci
4o 3.0 m kovarka 0.25 m3 na odkiad, @runt kat 11T
~'poz przedmiara 01.3.31

11.1.57.4 Zakres robot

1) Diugose wrkopow pod kolsktory - 2soom
2) Bzorokose wrkom - 990 m
5) Sradnia glebokoss wrkoru - 1.50 m
4) Wrkop pod podsypke - 0l20 m
5) Wikasnik wykoru meshanicaneso - 80.00 %
6) Diugossi wykopu mechaniczneso
2416 m x 0.8 - 2otsoom
7) Objgtese wykopu mechaniczneso
2014 m * (1.50 + 0.20) m * 0.90 m - sost.doms
Pozostals warunki w/g poz ST.11.1.5.2454445
T1.1.38 Moochaniczno zasypanis wykowu liniowaso
~poz presdmiara 01.3.38
11.1.38.1 Zakres robot
1) Obutoss zasypki mechanicena] - sos.aoms
Pozostals warunki w/g poz ST.II.1.6.243+445
I1.1.39 Wykop liniowy o szer. do f.o m i #lgb. do 3.0m
wriconany rqcunie, §rint kategorii ITT
~'poz presdmiara 01.3.39
11.4.39.1
1) Diudos¢ wykops pod kolsktors 2 518.00 m
2) Diugoss wrkopu mechanicznugo - 2otaoom
3) Dlgost wrkowu recsnogo 25i8m - POISm 504100 m
4 szorokose wykom - 990 m
§) Sreania glebokose wykopu - .50 m
) Wrkor pod podsyrke - 0.20 m
7) Obistosé wykopu recznedo
504 m % (1.50 + 0.20) m * 0.90 m - 771,10 m3
Posoatats warunki w/g poz ST.11.1.T.2+3+4+5
T1.1,40 Reczne zasypanic wykopu linioweso o szer. do 1.0 m
i §igb. do 3.0 m, srunt kat. IIT
Poz Przsdmiara 01.3.40
T1.1.40.4 Zakres Tobot
{) Obistose zasyeki rqcznes - 774,10 m3

Pozostals warunki w/g poz BT.IT.1.8.2¢3+445
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II.1.41 Poine umocnisnie §cian wykeru o szr. do 1.0 m

i §isb. do 3.0 m balami drewnianymi, grunt kat. I1T

° por prosdmiers 01.3.41

I.1.41.4 Zakron robot

A. Wykop catkowity - 2518.00 m
B. Gigbokoss wykoru - 1150 m

! Powierzohnia umacnianych écian balami

2556m » 1.50m % 2 - 7 584.00 m2

Pozostale warunki w/@ poz BT.11.1.10.243+445

1.1.42 Reozne romplantowanie wisrschnisj warstws wrkeeu
- poz preedmiara 01.3.42

T1.1.42.1 Zakeas robot

Jak w poz ST.IT.1.34.1 339.90 m3

Pozostats waruski w oz ST.IT.1.10.813+445
IT.1.43 Darniowanic skarp rowdw praydrogowych
1 molioracysnyeh
- pox przedmiaru 01.3.43

I1.1.43.1 Zakras robot

1) Tloss skrayiowas z drogami i rowami 8
2) Bzerokose rasa darniowansgo = 0.90
3) Diugosé jednogo pasa darnicwanods - 3100
i) Powiorzchmia Garniwana:  B42%0.9%3.0 - 4320

Pozostats warunki w/d pos BT.II.1.12.2+3+4+5
I1.1.44 Fompowanie = odwodnisnia powierzohniowsso zsstawem
poupy tickows z agregatsm Pradotworcrym
~roz presdmiaru 01.3.44
I1.1.44.1 Zakren robot

4) Wislokrotnofit uéyeia mestaws pompowese

1) Diugose wykomn odwadniansge powisrzohownie - & 518
2) Dlugoss wykopu objota uheluga i mestawa - 100
3) Winlokrotnosé #yoia zestawa 2518 m : 100 m - 25

B) Czau pracy zestaws pompoweso
f) Proswidywany cykl pracy jednego zestawn

pompowedo (adredat pradotworczy + pompa) - 4
2) Laceny czas pracy zestawa 25 kel * 4 ra/kpl - 100

11.1.44.2 Warunki wrkonywania Tobot

szt

ua

FuE

e
e

Odwoanieniem powisrzchniowym obigt salosé wykopow pod kelektor

t1ocmny.
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Wislokrotno#é utyoia %ostawow pompowyoh przewidziano dla usre
dnionych warankow gruntowo-wodnych teronu obigtess Frojehtem
oraz dla przacieinych warunkow klimatycrnych.

Zatotony cykl pracy jednsgo pompowania w ilodei 4 ré jest wiel-
Kosein uérodniona co oznacza, %e moga wratarié mieissa o maisi-
seym lub wiokezym cyklu pracy.

T1.0.44.3 Hatoriaty
Kie wystoruia

I1.1.44.4 Bpraet

1) Foupa tickowa

2) Agramat pradotwércey praewofny

3) 8rodek transrortows

11.1.44.5 Odbi6r rovet
Wedlug zanad czesci ogélmes ST.

T1.1.45 Hontaé ursadzed do pompowania

~boz prredmiaru 01.3.45

11.1.45.¢ Zakros robet

1) 11086 rontawow wompowrsh - 2kl
I1.1.45.2 Warunki wykonania Tobét

Preowiduje sie monta: zestawu POMPOWeRO ¥ POSLaci aFreatu Pra-
Qotwsrczego = pompa tickowa.

Pompy winne misé zabepivczenis prasd suchobiesism.

Wrkonawca mofe waslapié prace agregatu pradotworczego zasileniom
7o stateso £rodia pradu, bez mmiany wynagrodzenia.

1.0.48.3 Hatoriaty

Hie wrateruia.

TT.1.45.4 Sprast

Jak w oz, ST.TI.1.15.4

I1.1.45.5 Odbior robot

Wediug zasad czesci ouSinal BT

T7.1.48 Rurocias tymezasowy, stalows. koinierzows DE 80
~"ror presdmiarn 01.3.46

11.1.46.1 Zakras robot
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A Burociag Lymozasowy dla odssdnisnia powierzchniowsdo:

1) T1086 zastavéw pompowysh - el
2} Diugo#t rurociasu lymozasowedo na 1 kel 00 m
3) Dimo#é rurociagu 25 kel # 15.0 wipl - 90 m

11.1.45.2 Waruski wrkonania robét

Odwrowadzania wody z zpstawéw pompowsch Preewidslond rurocia-
Yiom frmozasowsm, stalowsm DH B0 o polaozeniach koinierzowyoh
do naibli%azege dbiornika (réwy przydrogows lub melioracyins).

Prayisto Srednia dlugnsé Turociagu Lymosasowsyo na Kaida POLPY
w 11003 15.0 m oo ozmacsa, %a WoHa WyplipiS studnie z krotsaym
Tub drugssyi rurociagien tymozANOYIT.

W nakiadach jsdnostkowych wikonawoa ma cbowiazek policays koazt
domoniatu, cysiozenia, Konserwacii i Lransport olementow rura-

ciagu tymczasoweso.

1I.1.46.3 Matoriat

1) Rury stalows DI BO

2) Eolmiurss = otworami

3) Eaztaitki stalowe keinisrzows

4) Sruby % nakrotkami

II.1.46.4 8preet

1) Samochod skesyniows Tub oiagnik % przvezera

[1.1.46.5 Odbisr robot

Wediug zasad ozesoi eg0lnes ST.

11.1.47 Prrewiert stercwany maszyna wiertnicza WP15/25
rurami preswodowymi DR 00 dtugosoi do 30 m,
srunt kat. 117 - por przedmiara Of.4.4T

II.1.47.4 Zakres robol

1) Bacuna diugose przewiertow

ey = 24 =
- me2 - 8 m
Zxros - nie wrstspuio
TEra = 8 @
- Razom - i m

2) Ilogé odeinkéw Frzewiercanyoh - 8 amt

11.1.47.2 Warunii wykonania robot

W misincach, oznaczonysh projekiem, WyAFAIACYOR Przejfcia Ka-
natu pod isinisincrmi przssckodami terenowrmi metoda buzwykomowa
alody wykonaé priewiorty sterowans, ruraul praowodowsmi D £00.
W nakiadach jadnosthowych ivkomawoa ma obowiazek uwzglsdnié
wozyaikio niszbadne koasly wykonania przewiertu lacaniv 7 odpo—
wiednia komora Tobooza i kofioowa. odwodnieniem i zabszpioniem

Lych komer.
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Wrkonawsa mose zastosowas dowolna technike wykonania przeiscia
Bozykopoweds pod warunkivm zachowania wymaganyoh Parametrow te-
hnicznych, bezpisczensiwa i jako#ci robot oraz bor prawa zmisny
wrnagrodzenta.

11.4.47.3 Materiat

1) Rury przewiertows, diadkie DN £00
2) Uszozelki do rur mrzowisriowych DN 200

T1.1.47.4 prect

1) Maszyna do wierces poziamyoh
2) Myciay machniczny do urobku ziemi
3) Samoched skrzymiows

4) Zurav samochodowy

5) Zestaw pompowy

I1.1.47.5 0abior robot

Wediug zasad czebci og6lnej ST a ponadto w ramach odbioru ozes-
ciowsse Inspektor Radgoru atwierdza:
1) Prawidtowosé wykonania komory robooses i koncowsd
2) Likwidacis komor po wykonaniu robSt, zasypanie otwordw
i uporzadkowanis Lorenu = Prawréceniom jego pierwotnol
Postaci

I1.1.48 Rurociad @ rur ciénisniowych PE 75 mm
wiozony w gotowym wykopis - poz prredmiara O1.4.48

I1.4.48.1 Zakeas robot

1) Dlusosé koloktora

KT-1 PE 75 um - 226 m
- ®T-2 PE 75 mm 9 m
~ Razem = 524 m

TT.1.48.2 Warunki wykonania robst

Montat przawodow = rur PE nalesy realizowad z uwsdlednisniom wy—
tycanych zavartych w "Warunkach technicmnysh wykonania i oubioru
£obot budowlano-montazowych - tom TI - Instalacje sanitarne i
Przemyslowa® oras katalogach 1 informatorach producentow rur.

Rur tworzywowych nis nalesy ukiada¢ w temperaturze zewnetrznsi
Poniei O st C oraz na lawach betonowyoh lub zalewaé butonem.
Rury tworzywows montowans w wykopie musza by¢ ukladane ma ata-
bilizowans] podaypce piaskows]

Rurociay = rur PE moke by6 gisty na budowie pod warunkiem, %o
Promieh wynosié bedsis oo majmmie] 25 srednic Tur.

Trass koloktora tlccznedo naledy oznakowad tasma £oliowa z wkia-
dka metalowa. Tadme nalefy ulotyé na wiebokosoi 0.5 m.

W canie jednostkowe] montasu wrkonawoa ma obowiazek uwzglednis
wsxyatkis niezbadne naklady ma prawidiowa realizacie robSt oraz
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ryvko = trtulu warunkow klimaiyoznych, siruliury seologiczno-
wodnei runtu oraz wkrriych prresskod i utrudnies mieiscowyh.

I1.1.46.3 Material

i) Bury molistylsnows Lyp BDR-17 PEBO cisnieniows (6 bara)
2) Taéma foliowa 7 wkiadka metalowa

T.1.48.4 Bproot

§) Prosciarka do rur PE
2) Samoched skrzyniowy

11.1.48.5 Oabiér robot

Wodiug zanad czeéci oM0lne] ST a pomadto w ramach odbiora czes-
ciowage Inepektor Nadzoru stwierdza:

1) Brodnica i drugoss odoinks
2) Pravidiowosé wykonania podsyski i obaypki rurociamu
11.1.49 Rurcciag = rur ciénieniowsch PE 125 mn

ulogony w Holowym wykopio - por przodmiaru O1.4.49
IT.1.49.1 Zakres robot

1) Diugose kolektora
- xT-3 PR 125 W - 570 W

Pozostale warunki w/e poz BT T1.1.48.2+3+4+5
£1.1.50 Rurocias = rur cifnisniowych PE (60 mm

wlotony W Hotowsm wrkopis - por przedmiaru O1.4.50
I1.4,50.1 Zakres robot

4) Diugoss kolektora
- RT-4 PE 160 mm - 2407 m

Pozostate warunki jak w poz. II.1.48

£1.1.51 Poraczenia rur PE 75 metoda zdrzowania crolowsso
~'poz preadmiaru 01.4.51

I1.1.50.1 Zakres robot
1) Diugosé kolsklora = P 75 ma - 524w
2) Prevista diugosé | odoinka rury - 2 m
3) Tlose ziacey 324 m ¢ 12 m/szt - 21 szt
11.1.51.2 Waranki wykonania Tobet

Doczotows aczenis rur P nalesy wykonywad pray uyciu special-
nes Zurrewarki slskirooporowsi % zachowanism sEcEog0Inyoh srod-
Kow ostrosnodei.
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Zarzewaé mokna rury tej samel Srednicy, grubodci fcians) oraz
Eybkosei piynigcia

Powisrzchnie zarzewans nalosy dokladnie ocZy#Gi¢ i wrréwna¢ mo-
sew skeawajsorm, do usyskania Pasma wiér o polnes grubosci
boianici.

Rury PE nalety zgrzswac na krawedzi wykoru i opuszoza¢ po Osia
nieciu peinei wrtrzmalofei zlacza (odczskaé winimum § §odz).

I1.4.51.3 Material
Hio wyatepuje
I1.1.51.4 sereat

1) Zgraewarka do rur FE
2) Agregal pradotwsrezy

T1.1.51.5 Odbisr robet

Wodtug zasad czesci osslnes ST.

11.1.52 Polaczenia rur PE 125 metoda m@rzewania czolowsso
- oz przedmiara 0f.4.52

TI.1.52.1 Zakras robot

1) Diusosc kolektora = PE 126 mm - 310 =
2) Przvista diugods | odeinka rury - 2w
3) 1l08¢ ztacey 370 m ¢ 12 m/azt - Erge

Pozostate warunki w/d poz ST,11.1.51.2+3+4+5

£1.1.53 Poraczenia rur PE 160 metoda zirzowania czolowsso
~poz preedmiaru 01.4.53

I1.4.53.1 Zakrss robot

5) Dlugosd kolektora z PE (60 mm - Bur e
2) Provieta diugof¢ | odoinka rury - 2w
3) Ilosd zlacsy 2407 m ¢ 12 m/szt 201 mzt

Pozoatals warunki w/e pox ST.IT.1.51.2+3+4+5
11.1.54 Zasuwa Lypu "E” kolnierzowa dla PR 150
% obudowa i skrzynka - poz preedmiaru O1.4.54

I1.1.54.1 Zakros robét

1) Zamuwa keloktora Liocunedo ET-4 - t we1
11.1.84.2 Waraoki wykonanis robét

Zwro16 uwage na do-

Zawuws nalety montowa w Eotowym wykopi
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Riadne ustawienis zasuwy i keztaltek w prEewodzie oraz staramns
Bodbicia podoyrka.

Ustawi¢ obudows zasuey w pionis a po zasypes calofvi wykoru za-
montowas skrzymks ulicsna.

11.1.54.3 Haterial
§) Zamuwa typu "E® 160 mm = klinem gumowym, koinisrzowa
2) Erotce kolnierzows do rur K 100 mm
3) Uszezelki do polacksn koinierzowych PE 160 mm

1) Sruby stalows HIS
5) Obudowa casuwy
) EKrzynka nlicsna do zasuw

II.1.54.4 Bprzet

1) Bamoched dostawezy 0.9 t

I1.1.54.5 Odbier robot
Wediuy zanad czesei ogélns BY.

II.1.56 Zawér odpowistrzajaco-napowistrzajacy BEV 150 mn

zamontowany  8iudni - por Przedmiaru 01.4.59

I1.1.56.1 Zakres robot

1) Zawor BEV 150 mm dla kolaktora t1. ET-4 i kel
IT.1.55.2 Warunki wykonania robst

Zawér odpowiatrzaiaco-napowielrzajacy Lyp BEV - GF nalesy za-
montowaé w studni batonowai DE 1000 z wykonaniem podsjfvia na
rarociagu PE $60 mm, = zastosowaniom polaczes koinierzowyoh

i zasuwy odeinajave] .

I1.1.55.3 Waterial

§) Zawer odpow.-napow. typ BEV - GF , Kolnisrzowy

2) Zasuwa Koinierzowa = klinem gumowym, DE 100

3) Tronik feliwny 180/100 kolnierzowy

i) Eroes koinierzows do rur PE 160 m

5) Uszcsolki do polaczen kotnierzowych PE 160 mm

6) Sruby stalows ML

11.1.55.4 Bpreet

1) Bamoched dostawory 0.9 t

11.1.55.5 odbiér robot
Wedtug rasad czesci ogélmei BT

11.1.56 Cuypwosak rewizyiny DH 160 mm ¢ waworsm hydrantowym,
zamontowany W 4tudni - poz rrzedmiaru Of.4.50
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11.1.86.1 Zakres robot

1) Ouysmozak rewizyiny dla kolsktora 1. ET-4 1 ke
I1.1.56.2 Warunki wkonania robot

Ouyazozak rewizyiny DE 150 mm 2 zaworem hydrantowym naley za-
monlowat w studni betonowe] DE 1000 z wrkonaniem podejscia na
Tarcoiagu PE 160 mn, % zastosowaniem polacten kolnierzowych

3 zasuw odoinajacyoh (preed i za czvezczakiem) .

11.1.56.3 Material

i) Czyszosak rewizyiny koluisrzowr, = zaworem hydrantowym

2) Zasuwa kolnierzowa = klinem gumowym, DE 100 (2 szt)

3) Erééce kotnierzows do rur PE 100 mm

1) Uszozalki do polaczen koinierzowyoh FE {60 mm

) Sruby stalows HiS

11.1.55.4 sprect

1) Bamochod dostawcey 0.9 t

I1.1.58.5 Oabier robet

Weding zasad czesci odélned BT.

I1.5,57 Podiots pod rurcoias = pospélki nienormowanss,

Hrubosci 20 om - pox prasdmiara Of.4.57

TI.4.57.1 Zakres robot

1) Baczna digosé kelsktoréw (bez preswiertow)

5i06m - 97m - 3009,00m
2) Szurokoss wykora 0190 m
3) Grubosc podayrki - 0.20 m
1) Objetose podaypki 3009m » 0.9m % 0.20m -  541.60 m3

I1,1.57.2 Waruski wrkonania robot

Po wrkonaniu wrkopu do wymagau®go poziomi podloia §runtoweso ma-
Loty bazwzglednis wrkonas podsyrke Wyréwnawczo-wimACniajaca #Tu-
BO8Gi 20 om 2 piasku lub PosPoTki nienormowane & Tormisszeze-
niem na oate serckeéoi wykom

Wymagans jsst dokladne wyprofilowanie pozioms podsypki wedius
niwelet i amablomnm = prowadnicami oraz stabilizacja zageszczarka
wibracyina do nastapuiacyoh wartedoi akali Proctora (SP):

- 95 7 pod preejasdami lub drogami
dla gigbokodei 4 m
dla pozostalych roswinzaf

I1.1.57.3 Haterial

1) Possdika nienormowana
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I1.1.57.4 Spreet

1) Bamochod wrwrotka
2) Zagesscmarka wibracyina

11.1.57.5 Odbier robot

Wodiug zasad czesci og6lne) BT a ponadto w ramach odbiorn czes-
cioweso Inspektor Nadzoru stwierdza:

1) Grubose podeyrki
2) Prawidtowoaé stabilizacii

1£.1.58 Btudnia = keeddw betonowyeh DI (000 mm w Woiowy wy-
howiu, % piia nadstudzienna i wlazem tyeu "cieskioge”
= poz prredmiaru 01.4.5¢

IT.1.58.1 Zakres robot
1) Btudnia betonowa DE {000 mm gigb. 2 @ 2 kel
I11.1.98.2 Warunki wykonania robot

Wykonanis fundamentu atudni, ustawienis i polaczenis uszczelka
1 saprawa comentowa poszozes¢inych kredéw, ustawienis piyty
nadntudziennej i pierdoisnia odoiataiacese, montaf wiapni wia-
Zowroh oras £aliwnedo wiaza TO.

Po zamontowaniu tudni i dokiadey Wydpolnowaniu polaczen nalety
wrkanas izolacie rowngtrzna Toztworem asfaliowym ABIZOL R i ABI-
2oL P,

I1.5.58.3 Haterial

1) Erqai betonows DI 1000 mm
2) Pokrywa nadstudsismna felbetowa

3) Pierboiun odziazajacy felbetows

1) Wiaz kanalowy foliwny tyeu ciefkisso
5) Stopnia whazowe #eliwns

§) Misszanka betonowa

7) Baprawa cemantows, wodoszczelna

8) Abizol R

) Abizol P

11.1.68.4 Serzet

1) Samochod skrzyniows
2) Buraw samochodowy

11.1.58.5 Odbisr robet

Wediug zasad czesci ogolnes ST.

11.1.50 Proba wodna szezalnoci rurcciagu tloczneso PB 75 m
~ pox prrsdmiara 01.4.59
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T1.5.59.1 Zakeas robot

£) baczna diudose kelsktortw PE 75 - 3¢ @
2) Diugoss odoinka probueso - 20 m
3) Iloks preb 324 m : 200 m/erd - E—

T1.5.59.2 Warunki wykonania rebot

Wykonawca ma Gbowiazek Przeprowadzonia proby szczelnofci wmon-
towanode odeinka koloktora tlocznedo o dlugodci do 200 m.
Zmontowany odoinek pe zaélepisniu i napelnieniu woda nalesy pod-
da¢ oifnieniu prébnsm w wysokosoi 0.6 MPa.

Okres odpowietrzenia { stabilizacii pozioms wody winien wynosi
co majmnisi 50 minut od osiagnigvia cisnienia probnexo.
Po tym ckresis meina dokonywas mierzenia crasmi spadku cifnienia.

Odeinek nznaje iy a szozslny jereli przew ckrea 30 mimat cif-
nienie nie bedzis spadat

11.1.59.3 Materiaty

1) Erawedziaki iglasie obreynane nasysonns ki 11
2) Bale iglasts obrgynane nasycons ki L1

3) Klamry olesislskio

4) Woda z wodooladu

5) Pury talows ocynk. Fi 50 mm iaczone na wint
&) Eroécs preajfoiows Zoliwne jednokolnisrzows
7) Eolnisrze zaslepiajace

8) Sruby stalows = makretkami

IT.1.59.4 Bpraet
1) Samocned skrzyniowr

I1.4,59.5 Odbior robot

Wedrug zasad vsedci ogélnei BT a ponadic w ramach odbioru ozed-

ciowaso Inspsktor Hadroru stwierdza:

1) Dlugoss probowaneo odvinka
2) Dats oraz czas rorpoczecia i zakofivzonia Proby
3) 8tan oiénionia na pocsathu i ma kodeu proby

1.1.80 Proba wodna sEozelnodei rurcciawu tlosensso PE 125 mm
i PE 160 mm - poz prredmiaru O1.4.60

11.5.80.5 Zakrea robot

1) Baczna diugosé kolsktoréw FE 125 i PE 180 - 2701 m
2) Diugoss odcinka probedo - 20 m
3) Il#é preb 27T m i 200 m/rrh - i o

Pozostate warumki jak w poz, I1.1.59

11.1.61 Wrkop jamisty o giebokosci do 5.0 m
Kkoparka 0.60 m3 ma odkiad, gruni kategorii ITT
Poz przedmiara 01.5.01
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I1.1.64.1 Zakros robot

1) Dane wrisviow

Drusoss wrkopu

- Pi, P2, B3 - 5.00 m
- p4 - 500 m
b. Brorckoss wrkoms
Spi, PR, PR - 3.00m
~ps - 500 m
Qiobokoss wykomu
= - 3.40 m
T = 1l00 m
-5 - 480 m
- - 1190 m
4. Wykor pod rodayrke 020 m
2) Obigtoss wykopu jamisteds
&. Pompowni Pi, P2, PS
3.0 % 3.0 % (3.4 + 4.0 + 4.8 + 0.20) - 111,60 n3
b. Pompowni P4
5.0 % 5.0 % (4.9 + 0.2} 127,50 m3
Razem - em.oms

I1.4.61.2 Warunki wykonania robot
Wykop nalety realizowa¢ z uwsglednioniom wriycznych rawartych
w "Warunkach technicanych wykonania i odbioru robSt budowlano-
Bontatowych - tom T - Budownictwo og0lne”

Wykopy winno byé zabsspiocsons od doatern 0s6b poatromaych oraz
wrPOsasons w drabinki zeisciows.

Dia oberaru objetedo robotami przzisto ITT kateseris sruntu jake
frodnia, co osnacza, %s mosa wystgpowaé lokalnie granty o nif-
sued 1ub wygome] katesorii.

W cenis jednostkows| wrkopow wykonawsa ma obowiazek uwsdlednié
wozystkio niozbydno nakiady ns prawidlowa realizacje robot oraz
ryavko o tytulu varunksw klimatyoznyoh, ukryiych przoszkod lub
utradnies miejscowych.

TI.1.61.3 Materialy

1) Drabinki zejsciows
2) Barisrki ogrodzeniows i tasma ostrzegawcsa

1.1.61.4 9przet
1) Forarka 0,60 m3
T1.1.61.5 Odbier robél

Wodlug zasad osesci og6lnoi ST a ponadto w ramach odbioru czed-
ciowsgo Inspektor Hadeorn stwisrdza:

i) Zdodncd¢ wrkosu z projekiem I tyozoniem geodezyinym
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2) Provaotowanis podioia do robot mantazowoh
3) Zaberpioczenie i porzadok na tarenie prowadzonych wykepow

I1.1.62 Reczne masypanis wykopu o szerokefui 3.0 m
I Wlubokosol do 4.0 m, grunt katedorii IIT
Z Poz presdmiars 01.5.62

I1.5.62.1 Zakess robot

1) Objulost casyeki wykopa jamisteso - 20wy

TI.1.62.2 Warunki wykonania robdt

Hiedopuazozalne jeat wrzucanie do wykopa dubych kamieni iub gla-

20w narutowyoh.

Gnsyprwany wrkop winisn byé zagesszozany ubijakiom spalinowym
200 ks w warstwach co 20 cm.

W nakiadach zasypki uwzglgdniono reczne rozrlantowanie nadmiara
ziomi Po montatu preepowpoWni.

Toran ro wrkopis naluly uporzadkowaé z przywréseniem do pieTwo-
tasdo utanu.

11.1.62.3 Wateriat

Hio wystepujs

TI.1.62.4 Sprast

Barsgdzia reczne

I1.4.62.5 Odbisr robot

Wedrug zasad czesvi ogélnes T.

T1.1.63 Pelne umocnisnis pionowyeh $cian wykem o §19b do 6.0 m
i nzerck. 3.0 m grodricami sialowsmi whbijanymi pionows
= wroiagnigeium grodzic, grunt nawodniony kat. ITI.

Fos przedmiara 01.5.63

robst

11.1.63.1 Zakes:

1) Dans wysciows;

a. Diugoss wykoru

- Pl P2, 3 - 3.00 m
~ P4 - 5.00 m
b, Bzerokoss wykeru
- Bi, P2, P3 - 3.00 m
- P4 - 5.00 m
5. Glebokoss wykoru
- Br - 5.40m
-2 - ioom
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- - .80 m
T - 450w
4) Powierzchaia umacnianych oian:
a. Poupewni Pi, F2, P3
3.0ma3.dmed ¢ 3.0m¥A.Omed + 3.0med.BmeA - 146,40 m2
b. Pompowni P4
5.0mv 4. omwd - 98.00 m2
¢ Razom - aiaome

T1.1.63.2 Waruoki wykanania robot

Do umocnionia pionowroh Soian wykopu naley ubywas grodzice
italowe o #cifle przylsgaiacych do sisbis krawedziach (zamkach)
= celu ograniczunia domiywa wody Eruntowas.

Grodzice o dtugofici calkowitel minimm 6 m naleiy whijaé wibro-
mictem pionowo do §igbokedol 5.4 m.

Proewidzisno kraylows Toszparcis §rodzi¢ @ podiuinicami sialowrmi
17 B240 oraz rozporami Fi 114/10 mm.

Rozpory naley montowaé w odlaglosci 0.7 m ud Scian bocznych

W Flaszcerenach 1.5 m oraz 2.7 m 110%c od gornes krawedsi te-
Zabrania ei mchodzenia do wrkopu i wychodzenia po rorporach.

Po wrkonaniu rob6t mentadowych grodzice malery wyoiagnas, do-
Kiadnio ooryéeid i zakonserwowal oraz odtransporiowaé na miei-
aca sktadowania.

17.4.63.5 Haterial

1) Grodzice stalows
2) Podiutnice z kiztaltownikéw stalowseh
3) Rozpory atalowe

IT.1.83.4 Sprzet

1) Wibromtot ZE-10D
2) Wibromiot ZW-10D

3) Buraw samochodowy 12-10 t
4) Cingnik kodowy

5) Prevozapa diuszoows 50

) Aursgat pradotworczy 38 KVA

I1.4.63.5 Odbisr robot

Wediug vasad czeboi odélnes ST a ponadto w ramach odbioru ozes-
Giowago Inapoktor Nadsoru stwierdza

1) Jakose usyiyoh do umocnief materialow

2) Pravidlowosé rommisssozenia rozpor

5) Wrposatenie w drabinki zojfciows

I1.1.64 Btudnis depresyine DE 300 wykonane mechanicenis
na giebokods do 20 m, grunt katsdorii ITT
pox prredmiara O1.5.64
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I1.4.64.1 Zakras robst
§) 11086 studni depresyinveh 4w
2) Glabokoso studni depresyines - 5 =
3) baczna giebokos¢ studni Aszl ¥ bu - 2 ow

TI.§.64.2 Warunki wykonania robst

Odwodnionis wykopu jamisteso przewideianc sludnia depresyina,
D 300 4lahokofci 8 m, zlokalizacwana obok komory szalunkows).

Pray wykonywaniu i zabudowis atudni wiersonysh wykonawca ma obo-
wiazek uwzgledni¢ rrecsywisla budows 1itologiczna terom, szoze-
sélnie w makrenin zalofenia pozioma £iltra wiasciweso.

Wikonawea mo%e zastosowaé inna metods odwodnismia wykopn pod wa
runkiem zapewnienis slabilnosci Fodiota, berpieczeristwa i ja-
Kosoi robst oras bez prawa adania Zmiany wrmagrodzonia z Ledo
tytatu.

IT.1.64.3 Materialy

1) Studnia kouslotna DIl 300
2) Deski iglaste obrzynane sr 3 mm klasy 11
3) Zwir plukany 5 am

1) Plavek

5) Biatka = miedsi

B} Siatka = tworsyw sstucznyoh

T1.1.84.4 spreet

i) Zustaw wisrtniczy pa samochodzis i 150/400/60
2) Samochsd skreyniowy lub ciagnik z prz¥crepa

I1.1.64.5 Odbisr robol

Wediug zawad czesci ogdins) ST a ponadto w ramach odbioru czed-
iuwuiy Tnspektor Hadzorn stwisrdsa:

1) Prawidlowoss rommisszozenia sludui depresyined

2) Srednice 1 wibukoit ntudni

3) Likwidacje studni ro wykonaniu robOl, wapypanis otwordw
5 uporzadkowaniu Lerems £ Frewrocsniem jogo pierwotned
ostaci -

11,585 Pompowanie zestawem pompowsm = adr

Pradotwérosym - pou prEadiiara 01.5.65
I1.1.85.1 Zakres robot
1) 11086 studni depresyinyeh - 4 ant
2) 11046 zontawéw pompowrch - i kel
3) Przewidywany oykl pracy juduedo zemtawa - 12 rg
D) baczny czas pracy zestawow szt % ters - 6 re

I1.1.66.2 Warunki wykonywania robot
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Zalotony ovkl pracy pompowania uweglodnia lacsny omas niszbeduy
o usuwania wéd Eruntowych w Okresic nieprzerwane) realizacii
robst %iemnyeh i montadowroh PrEcPONEOWRI.

Do zasilenia pompy studni dspresyines mode by6 wrkorzyslany
asirodal choluguiacy wibromiot lub priviacze ze atalofo frédia
energli sloktryoznod.

I1.1.68.3 Materialy

Mia wysteruia.

11.1.85.4 8praot

1) Pompa siebinowa slskirgozna

2) Agrugat Fradoiwérvzy 10 KVA przawosny
) Srodsk Lraneportows

TI.1.65.5 OdbisT robot
Wediug masad czedci owslned 8T

I1.1.66 Hontas ursadzen do pompowania

~'pox erzsdmiaru O1.5.88

11.1.66.5 Zakron robot

1) T1086 zasluwsw pompowyeh 4 xp1
11.1.66.2 Warunki wykonanis robot
Proswiduje sis montak zustaw pompowoxo W Postaci agreyatn pra-
dotwrcisdo i pompy Hgbinows) uminjscowionss w siudni depre-
yines.

Pompa glebinows winna mied zabszpisczenis Frzed suchobiuyiem.

Wrkonawea mota wastapid Frace agreyatu pradotwércreso zasileniem
zo stalogo frédia pradu, bes smiany winagrodzenia.

I1.1.66.3 Materialy

Tie wystewuia.

11.1.68.4 Bprzst

Jak v pom. ST.IL.1.18.4

T1.4.66.5 Oavisr rohol

Wediug wasad cze#ol ogélmej ST

[7.1.87 Rurooiag tymezasowy, stalows, koinierzows DN 80
poz przeduiary Of.5.67

11.5.67.1 Zakras robot
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1) 11ok¢ zestawéw pompowysh - 4 xe1
2) Dlukose rurcciagn tymozasowssgo na | kpl 50w
3) Calkowita (lyodt rurcoiagn bymczasowsuy

4 kel * 50 w/kel - e0m

TI.1.87.2 Warunki wykonania robét

Odprowadzonie wody © zestawdw pompowych prrewidziany TUrosiu-
Hiom iymezanowym, slalowrm DN 80 o poiaczeniach koinisrzowsoh
do naiblizezeo cdbicrnika (rowy przydrogows lub melioracyine).

W nakladach jednostkowyoh wrkenawos ma ubowiszuk policeyé koszt
Aomontatu, szyszozenia, konserwacii i transport elsmantow rurc-
ciagu trmozasowoso.

11.5.67.5 Haterial

1) Rury atalows DH 80

2) Eolnisrze = oiworami

3) Eoztattki stalows kolnisrzows

4) Sruby x nakretiani

IT.1.67.4 Spreet

§) Bamochod skrzyniows lub ciagnik = preyozera

I1.1,67.5 Odbicr robot

Wodtug zasad czesci ogslnei ST.

T1.1.68 Obudowa pompowni DH 1200/3360 om % komplstnym wyposa-
#oniem tochnologicznym (bez pomp) = wrkonanism rodloka
i polaczeh » kanalami $oiekowyni
* pox presdmiara 01.5.68

I1.5.68.1 Zakeas robot

1) Praspompownia P1 - L ke

TI.1.68.2 Warunki wykonania robst

Przopompownie nalesy montowa jako kompletne, monolityozne ursa-

dzonic wykonans w warunkach stabilns) produkoii na hali produ-
centa, x wyiathiom montatu szafy sterownicze] i amregalow vowm-
powyeh.

Obudowa przepompowni winna by$ wykonana » polimerobeiony o na-
stepujacych parametrach teshnicznych:

- wrtrsymaloss na seiskanie: 90 - 120 N/mm2
~ wrtrzmalosé na zginanie: 16 - 20 N/me

- odpornodé chemicznat pH 1 - 10

- sostoss: 2,3 s/om3

- posiada aprobate Lechnicsna lub snak CB

- no komory posiada Profil uniemofliwiajacy osadzanie piasku

- szczelne otwory pod rarociagi 1 przeiscia kablows



[image: image61.jpg]str 6

Wrkop Pod preepompownic naledy realizowst po uprzednim dostar—
cxeniu komploinei obudowy na miejsce montafu.

Wezyelkio apoiny konstrukoyins w Prrepompowni nalsdy wykunat me-
toda TIG, prey ubveiu glowicy zamknigloj do spawania orbiialneso
w uulonie arsonowei lub Automatu CHO.

Wazysikio stalows slomely wypopazenia pompowni winme byé wrko-
nane ze stali kwasoodpornej 1.450% wd Pl RN 10088-1

Arwatura winna by zabezpisozona trwata farba epoksydowa odvorna
ma dzialanis Soiskew.

Zasuwy naloty zamontowaé w taki sposob by mosna bylo Jju otwierac
Tub samykat bex koniscmnofvi wohodzenia do komory PoWPOWDI.

11.4.08.3 Materiat

§) Obudowa pompowni = Folimerobstonu kompietna
2) Piony tlocene

5) Lacaniki koinierzows

1) Troinik oriowy

) Prowadnice pome # lacsnikami

6) Eonstrukoja nosna i weporcsa

7) Dwndzielny podss: technolegiczny

8) Drabinka zeisciowa

9) Wiaz = zamkiom oraz blokada preed samousynnym ramkuieciem
10) Sraby, podiiadki i nakretki

i1} Zawory zwrotns, kolnierzows = kula gumows

12) Gamuwy odoinajace kolnierzows % klinem gumowym

13) Bancuchy demontatows

T1.1.86.4 Bpreet

1) Bamoched cistarowy o wrdiusonsj skrzyni
2) Guraw samochodowr

11.1.68.5 O4bier robot

Wodluy zausd czesei ogélue) ST a ponadte w ramach wdbioru czes-
cioweso Inspekior Nadzora stwierdea:

i) Prawidiowoss stalilizacii podicsa pod Pompovnie
2) Prawidlowost i komplatnosé obudows pompowni i wyposatenia
3) Prawidiowos podiacrenia pompowni do projsktowanych kanaiow
11.1.69 Oludowa pompowni DH §700/3930 mm = komplolnym wyyosa-
oniem tachnologicznyn (bez pomp) = wykonaniem podtota
i polaczeh = kanatami Sciokowrmi
~ Pos preedmiara 01.8.69
11.1.69.1 Zakras robot
1) Praspompownia b2 - 1 xm

Pozostals warunki jak w poz. II.1.68
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11.1.70 Obudowa pompowni DN 1200/4760 wn % kompletuym wrrosa-
Soniom techiologicznym (bux Pomp) = wykonaniem podiota
i Potaczen = kanatami Soiskowymi
~ poz prredmiara 01.6.70

11.§.70.1 Bakres robst
§) Preopompownia PI - PO
Posontate warmii jak w pos. IT.1.68
T1.1.71 Obudowa poupewni DN 3000/4050 mm z kompltnym wyposa
aniom Leohnologicznym (bez pomp) ® wykonaniem podlofa
i polaczes = kamalami bcickowymi
= Pox prendmiara 01.0.71
IT.4.74.4 Takres robol
1) Praopompownia P4 - ke
11.4.71.2 Waruuki wykonania robst
Obudowa pompowni P4 wykanane bedsis z prefabrykowanych slementow
Batonowych Gostarczonyeh na piac budowy i montowanyoh w yolowsm,

umocnionym i odwodnionym wykopie.

Elewenmty obudowy nalety lavzys srzy pomocy srecialne) uszezelii
= wrpeinieniem spoin zaprawa wodoszezelna.

Studnin naleky pravkeyé pivia nadstudzionnd, felbetowa = techno-

Togicanym wlazem weisoiowym.

Dennice komery nalsty dodatkowo oboiatyé wylewka belonowa.

Zawnatrzne sciany obudows nalesy dokladnis zaizolowaé Abizolem R

' Abizoium P lub inuymi frodkami izolacyimyms o analogicznych

wiagoiwosciach.

Dno Komory naleiy wyprofilowal ze spadkiem w kisrunku wemnelre-

noj studzienki oiskows)

Spadek winisn unimmotliwiaé osadzani
1 mawiosiny

Otwory pod Tircciaki i przeiscia kablowe winne byé szozelns.

piasku i zawiesing.

Fomplstne wyposatenie tachnologcsns pompowni nalety sprefabrvko-
waé w warezialach Producenta a po dostarczeniu na piac budows
Zamontuwane w golowni komorze (rtudni).

Vazyuikin spoiny konptrukeysne w prropempowni nalery wykonaé me-
loda T, przy utyciu glowicy zamkaiete] do spawania orbitalneus
w oslonit argonows) lub automaiu CHC.

Waxystkio stalows slemsty wypomasnia pompowni winne byé wyko-
nane ze otali kwasoudpornei 1-4301 wi PN EN 10008-%

Armatura winna byé zabezpieczona trwala farba spoksydowa odporna
na dziatanie 6oiokow.

Zamuwy nalety mamontowaé w taki spostb by mosna bylo ju ctwieraé
Tub ramrkaé bes Koniscznokei wohodzenia do Komory Pompowni.
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I1.1.74.3 Hatorial

1) Obudowa butonowa DE 3000 kompletna
2) Zbiornik stalows Liooeni 2/8 okradly

5) Zawiwa kolnierzowa DN 200 szt &

1) Zasuwa koiniorzowa DN 150 nat 2

) Zamuva Konierzowa DN 100 szt 4

6} Rurcoiagi i laczniki technologiczne

7) Przopiywomiors typ FH-300 DN 125

8) Pompa do odwodnien DPSO

9) Konatrukoin nosna i waporcza

10) Dwadzislny podest techuolowiomny

15) Drabinka zejsciowa

12) Wiaz z zamkiom orax blokada reed BamOCZYBIYE Zamknieoiem
13) Sruby, podidladki i nakretki

13) Zawory swrotne. kolnisreows = kulh gumowa

12) Zasuwy odoinaiace konisrzows = klinem gumowsm

13) Bascushy dumontasows

TI.5.71.4 Spreet

1) Bamochod ciegarowy o wydlutons) skrzyni
2) Zuraw samechodowy

T11.1.71.5 Odbier robot

Wadlug zanad ozesol ogélnei ST a pomadto w ramach odbiora czed-
cloweso Inspekior Nadzoru ilwierds

1) Prawidiowosé aiabilizacii podiosa pod pompownie
2} Prawidtowos6 i kompletnosé obudowy Bommcwni | wypomatenia
3) Prawidiowosé podincrenia poupowni do projektowanych kanaléw

1.1.72 Aragat pompows Soiskows N-2.56 KW, G-14.00 w3/h,
Hp-11.00 wHEO, wirnik vortex
- poz preedmiara 01.6.72

I1.1.72.§ Zakres robot

1) Adrogaty pompowe dla Bt - 2 mel

& Warunki wrkonania

Honlu? agremalow pompowyoh powinien byS przsprowadsony w okre-
sis boxposrednio POPrEOGFAIACY TOZIUGH FrEeFOmEOWR.

Pompy winne byé wypovatons w wirnik vortex oraz Korpusy z o-
lia, rabezpisczons farba spokaydowa odporna na horozyiue dxia-
2ania soiekéw.

Siiniki pomp musza rosiadaé obudows o sloniu cchrony FrEymAi-
mniej 1P 66 oraz wabuepieczsnis termiczne.

Eazda © poue wrpowatona misi bye w dacuch = stali kwasoodpor-

Poupy winns pracowas naprzemiennie a przy twigkszonym duplywis
Praschodzié w Lryb yracy rownoleglss.
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I1.5.72.5 Hateriad

1) Agrogat pompowy do buiskiw
} Wontylacia pompowni

I1.1.72.4 Bpreet

1) Bamoonod cigtarowy
2) Déwig samochodowy

I1.1.72.5 odbier robét

Wedluy zasad cuefoi oF6lnei ST a pomadto w ramach odbiora czes-
ciowaso Inspektor Nadzoru siwierds:

4] Pravidiowosé zamontowania elementéw wentylacii pompowni
2) Prawidlowos sauwonluwaé oraz parameiry agrogatow pomrowych
3) Prawidzowost podiaczenia pompowni do projektowanych kanalow

IT.1.73 Agrowat pompowy boivkowy H-2.55 kW, 0-§5.00 m3/h,
Hp- .00 wi0, wirnik vortex
- roz przedmiara 01.6.73
T1.1.75.§ Zakres roboi
1) Agregaty pompowe dia P2 - 2 el
Pozoatale warunki jak w pos. 11.1.72
I1.1.74 Adragat pompowy dciekowy N-5.61 KW, 0-50.00 m3/h,
Hp-13.50 mH20, wirnik vortex
= por prredmiaru 01.0.74

T1.1.74. Zakres robot

1) Agregaty pompows dla E3 2 wel
Pozostale warunki jak w poz. I1.1.72

T1.4.75 Asredat rompowy éciskowy H-11.0 KW, G-54.00 m3/h,
Hp-32.00 wii20 - poz prasdmiarn 01.8.75

I0.5.75.5 Zakren robét
1) Agregaty pompows dla P4 - e wml
Pozostals warunki jak w poz. II.1.72
I1.1.76 Szafa rordzielcza = Kompletnym wyposateniom sterujace-
monitorujacym, modulem zdalue) Kontroli i wirualizeoii
Graz oleiiryoenym podlaczeniom wezysthich urzadzon poi-
Powni z pompami zalapialnymi - pou. prasdmiars O1.6.76
IX.5.76.1 Zakeas robot
1) Bxfa rozazieloza

P - i ke
“ e - 1 ke
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- s - i ke
- Razem - 3 et

I1.1.76.2 Varunki wykonania robot

Halosy wrkonaé obudowe rozdzislni ¥ formie szafy motalows), ma-
Jowanes proszkowo, & Podwéinymi drzwiami zauykanymi na zamek pa-

tontows .

Obudowa winna posiada¢ stopiafl Gohrony oo majmmied TP 54 oraz
smak G

Wrposatenie rordrielni slerujace) winno rapewniaé piymna resula-
ie pracy aEragatéw powpowyoh, poing rabezpioczenie ZWALiOWN,

Praaciateniows i preed suchobiegiem oraz monitoring Fracy urza-
Gzoh % motliwudcia zdalnese nimi slwrowania (zmisna parametrow) .

Holaiows wryposaenie pompowni musi byé zabezpieczons przed mo-
#liwosoia pojawionia résnyoh potencjalbw i nisbezpiecanyeh na-
Biet prrer rastosowanis bulavron wyrownawosych.

Proawsd wrrownawcxy nalesy prowadzi¢ od punkiu do pumktu z kofi-
cowrm podlacroniom do gRéwnsj esyny ekwipotencialnes.

Dla silnikéw pomp o mooy dv 5.5 KW nalesy preewidsiod o jednym
styomniku slerujacym a dia mocy powykel 5.5 KW po trzy styczuiki
# samocryonym preelactnikion swiazda-tréjkat.

Rozdzielnia wuni byé zeodna z dyrekiywami:
73/23/BEG - wyposudonio sleki. w okreslonym eakresis napies
- 89/330/ERC - zdodnosé slekiromssnetycrna.

Modut do wyaylania komnikatow oraz wizualizacii i sterowania
Praca urzadsefi bouPowni = stacii operatorukis) nalesy dostoso-
7ac do islniniRcREo systemn moniloringa oozyszosalni Soiekow
 Zurominie.

I1.5.76.5 Haterial

Bzafa slarownicza = kompletnyu wyposatenion sierujacym

2) Urzaduenia zdained kontroli i sterowania praca Rompowni
Praysiosowans do istnieiacedo moniioringu

5) Przalacmnik: sie6 - agrsgat pradotworozy

1) scamalator

5) Grzatka = Lermostatem

) Wkiadki palontove do samkéw zewngirznyoh z 3 kluczami

TI.4.76.4 Spregt
1) Marzedzin reczne
I1.5.76.5 Odbise robet

Wediug zanad czasoi ogéluei ST a ponadic w ramach odbioru czel
Ciowago Inspaktor Hadzorn stwisrdza:

1) Prawidlowosé zabudowania urzadzen sierowanis pompowni
2) Prawidlowost sabudowania urzedzefi monitorings
3) Prawidlowosé polaczeh wyréwnawezych
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IT.1.77 8zafa romdzisloza = komplotnyn wyposaseniom sterujaco-
monitorajacem, modutem zdalne) Kontroli i wizualizacii
oraz slekirycunym podlacsonien wisystkich ursadzen pow
Fowni suchej - poz. prasdmiara O1.6.T7

1.1.77.4 Gakren robot
1) Szfa roudwinloza P4 - PR %%

II.1.77.2 Waranki wrkonania robot

Haloty wykona¢ obudows rozdzielni w formis szafy metalowsl, ma-
lowanej proszkowo, & podwdinymi drrwiami ramykemvmi na zamek pa-
tontowy .

Obudowa winna pouiada stopies ochrony ce najmnisj IP 54 oraz
Znak CE.

Wyposatenis rosdzislni steruiace] winno zapswnias piynma rogula-
©is Pracy agresatéw pompowyoh, Peing zAbuLPLOCZENis EWArGioWO,

Praeciateniows i prred suchobisdlom oraz wonitoring pracy urza-
dzeti % motliwofvia 7dalnedo nimi sterowania (smiana parametrow) .

Motalowe wyposasenis pompowni musi byé zabozpieczono pred mo-
2liwodcia pojawiunia roBnyoh potencialdw i nisbszpiccznyoh na-
106 Przox zaslosowanie pulaczef wyrownawozych.

Przawod wyréwnawcey naluty prowadsi¢ od punkiu do punktu z kot
Gawym podlaczeniom do gRownsj ssyny skwipotencialnes.

Uklad rozruchowy ze stycsnikami gwiazda-tréjkal oras sterowni-
Kami piynne) regulacii praca poms.

Prayoiski i konirolki do recanose zalacznia pompy odwadniajacel
= furkoja odpompowania do dna studzionki i sygnalizacia awarii.

Rozdzielnia misi by¢ zEedna = dyrektywami:

- 73/23/BEC - wyposatenie sluki. w ckradlonym wakreis napiet
 897336/MEC - igodnoss slektromagnetyosna.

Hodul do wysyiania komnikalw oraz wiznalizacji i sterowania
praca urzadzon pompowni zo stacii operatorskie nalofy dostosa-
wa6 do istniejaceso erslumyu moniloringu Scryszozalni Soiokow

W Zuromin

T1.6.77.3 Matariat

1) 8mata sterownioza z koemplotnym wyposateniem siorujasyi

2) Urzadzenia wdalne) kontroli { sterowania praca pompowni
Prayetosowans do istniejacedo moniiorindu.

5) Praslaczniki ieé - agrogat pradotwsrozy

1) Ofwistlonie = ukladem storowania

5) Zabespieozanin 1 sterowanis pomey odwadniaiaced

) Ukiad kontroli zalania komory suchel

7) Bygnalizatory alurmowe

8) Grzaika = tormosiatom

9) Wkiadii patontows do zamkow zewnstrznyeh = 3 kluczami
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T1.1.77.4 Spreet

i) Harzedzia reczne

I1.4.77.5 Odbier rebst

Wediug zasad czesci ogolnai ST a ponadic w ramash udbioru czes—
ciowssio Tnspaktor Nadzoru nlwierdza:

1) Prawidiowsgs zabudowania urzadsed sterowania pompowni
2) Prawidlowoss zabudowania urzadzef monitoringu
3) Prawidlowoss polacren wyrGwnawoeyoh

1

78 Rozruch techuologicany urzadzes preopompowni, prus-
sskolonia obstugi - por preedmiars 04.6.78

I1.5.78.1 Zakeas rebot

1) Rosruch preepompowni P{ + P2 « P3 + P4 4 wet

IT.1.78.2 Warunki wrkonania

Wykonawsa ma obowiazok presprowadzenis probnsgo rozruchu urza-
duafi preopowpowni wraz %9 sprawdzenioniom wepoldeiatania moni-
Loringu preopompowni £ istnieiacym syatemem moniloringu couysz-
czalni éciekéw i pozostalych przspompowni oraz przaszkolnia

w zakresie obstusi i kononrwacii urnadzed pompewni delegowanyoh
Przoz Zamawiajaceso pracowniksw.

Wrkonavoa wa obowiazek dostarcsyé dokumentacis techniczno - ru-
chowa przepompowni .

DTR orac wezysthio napisy ua ursadzoniach musza byé wrkonane

w jezvka polakim

Wykonawea ma obowiazsk w oKreniu gwarancyjnym zapewni obsiug
avrwisowa, & czasem reakeii na zsloszenie do 24 godsin

IT.4.78.3 Matoriat
Rio wratopuio
TE1.78.4 Bprzet

Hie wratepuin
11.1.78.5 Odbiér robot

Wodlui vasad czebci ogolned BT a ponadto w ramach odbioru cres-
clowsgo Inspektor Hadzora stwierdza:

i) Prawidlowoss zabudowania urzadzef sterowania pompowni
) Prawidlowosé sabadowania urzadzes monitoringa
3) Prawidiowos¢ polacrsn wrrownaworyoh
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11.2.1 Pomiary pray liniowych robotach zivmnych
(pod preyiacza) - pos preedmiara O.1.1

I1.2.1.1 Zakeas robot

1) Baczna drugose wykomu pod previacza

- xat = 0.145 xm
“ s 0,340 kn
~x83 = 0,738 im

x93 - 9,250 Jm
- Razem - £.473 km
Pozostale warunki w/d pox OT.11.1.1
11.2.2 Upunicoie warstwy ziemi wierzchnisj spychaczem 74 KW
- pox preedmiaru 02.1.2
I1.2.2.1 Zakres robst
1) Digosé wykopu pod preyiacza - s arso0m
2) 8erokosé wrkoru - 9.90 w
5} Grubos¢ waretwy zdejmowane) olis m
1) Objstoss warstwy zdejmowanai
+ 473w ¥ 0.90m % 0.1om wmm - 198.90 w3
Pozostals warunki w/d poz ST.11.1.2
T1.2.3 Reczne karcsowanis drzew £i do 35 om
Tox prredmiara 02.1.3

11.2.5.% Zakres robot

i) Diugosé wykopu pod prayiucia - iz om

2) Srodnia diugess wrkoma ma | szt karey
Tub dreewa - 20 =

3) T1os6 usuwanych karp i drsow
§ 468w : 2om/awt - T4 amt

Fozostate waranki w/u pox 8T.11.1.3

T1.2.4 Wywozka pni i korzeni na odlewi6sé do 2 km

o proedmiar 02.1.4
I0.2.4.5 Zakres roboi
1) 11066 Karp i dreow T4 umt

ozontalu warunki w/¢ pow ST.IT.1.4

I1.2.5 Wykop liniowy szorokosoi do 1.0 m i glebokosol
4o 3.0 m koparka 0.25 w3 na odktad, grunt kat 111
- Pox presdmiaru 02.2.5
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I1.2.5.1 Zakres robet

it

2
3)

4
5)
o

Dane wrisciows:

Diugoss wrkopa pod praviacsa
- xB-1
— 2
- x5
~xea
Razem
Bzarokose wykoru
Srodnia glabokoss wrkopn
(25,03+43.86+116. 63440, 32) 1 145
Wykop pod podeyrks
Waka#nik wykopu mechanicunoso
Diugosui wykopu mechanicznedo
§ 473m % 0.8

Objgtose wykoru meshanivanero

1176m % 11.90 + 0.20)m * 0.90m

Pozoutals warunki w/g poz ST.IT.1.5

I1.2.6 Mechanicane mauypanis wykoyu liniowedo

~ pos 02.1.8

TI.4.6.1 Zakros Tobot

)

)

Objutoss wasyski mechanicznei

Pozostale waruski w/d poz ST.TI.1.8

3z

11,

1
2)
3)
o
5)
8

L

2.

T ooe preaduiar 02.§.7
7.4 Zakees robot

Dans wrisciows

Diugoss wrkopu pod reyiacsa
Dlugosé wrkoru mechaniczneso

Digoss wykopa recanono 1473m ~1176m

Bzorokoss wykoru
Srodania slobokoss wkopu
Wykop pod Fodaypke

Obistoss wykom recznedo

7 Wykom lintows o szer. do i.0 m i gleb.
wrkonany recenis, grunt kategorii TTT

295m % (1.90 + 0.20)m % 0.90m

Poxoatate warunki w/d pom ST.TI.1.T

- 145.00
= 540,00
= 738,00
- 280,00
2 i 473.00
- 9,90

BEEERS

- (.90
2 .20
: 80,00 %

= 1 176.00 m

- 2ezsa0ms

- zezsoms

do S.0m

= 1 473.00
= i 178,00
298,00

o
5%
seacer

= 567.60 us

IT.2.8 Rgczne zasypanis wrkopu liniowego o szer. do .0 m

i Wlgb. do 3.0 m, grunt kat.
- poz prredmiarn 02.1.8

bt
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I1.2.8.1 Zakron robot
1) Objotosé zasyeki recznes 557.60 w3
Fozostate waraski w/g pos BT.I1.i.0
11.2.9 Palne umoonionie $oian wykopa o szr. do 1.0 m

i Eleb. do 3.0 m balami drewnianymi, srun kab. TTT

Z Box prevamiara 02.1.9

11.2.9.1 Zakews robot

1) Wykop calkowily pod previacza - s ar3.00m
2) Srednia wiebokesé wykoru - $loom
3) Powisrschnia umaonianych Soian balami

1 4T5m % 1.0m ¥ 2 - 5o m

Pozostate warunki w/g pos ST,11.1.10
T1.2.10 Recene rozplantowanis wisrzehnisi warstwy wrkoru
~ Poz presdmiaru 02.1.10

T1.2.10.1 Zakeos robot

1) Rozplantowanio zdjeluo Tumsn - 198,20 m$

Pozostats warunki w poz ST.11.1.11

IT.2.11 Darniowanie skarp rowsw PrEydrofowych
1 melioracyinyoh
Z box preedmiara 02.1.11

I1.2.41.1 Gakeas robot

1) 11068 akrrysowan = drogami i rowami

ey - 2 e
- x8-2 - s amt
ka3 - T emt
- x94 - 3 st
- Razom 16 st

2) Buerckoss pasa darniowanso 0,90 m

3) Diugost jednsgo paua darniowaneso - 5.00 w

1) Powierzohnia darniwana: 165240.943.0 88040 ne

Pozostate warunki w/d poz ST.IL.i.12

II.2.12 Pompowanio ¥ odwodnionia powiorzchniowedo zestawem
Pompy Liokowsi z agrematem pradolworcuyi
- poz preeduiaru 02.1.12

IT.2.12.1 Zakres robot

A Iloss zestavow pou:
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i) 11086 previacey do odwodaiwnia
~ o4
“xe2
- K83
~ 8
- Razom
2) 1lof¢ zestawdw pomp: 1 kpl/i preyiacze

B. Geas pracy pomp

§) Prauwidywany ovkl pracy jodnodo zeviawn
pompowsgo (agredal pradotwérczy + rompa)

2) Laczny czas pracy zestaws 109kpl¥ 4ra/mut

Pozostate warumkl w/d pos ST.IT.1.15

TI.2.13 Montas urzadsen do pompowania
~For prredmiara 02.1.13

11.2.13.4 Zakren robst
1) T1o86 zastawsw pompewyeh

Poxostale waruski w/d por ST.IL.1.16.243¢4+5

I1.2.14 Rurociad iymowasows, stalows, koinierzowy

~pou rrzedmiaru 02.1.14

11.2.44.1 Zakres robot

1) I108¢ zestawsw pompowyeh

2) Diuoht rurociasy tymozasowsso na 1 kpl

3) Calkowita digesé rarociasu Lymocasowedo
109kp1 % 15.00m/ke1

Fozostale warunki w/K pox ST.IT.{.17.2¢3+4+5

11 sat
22 wat
57 szt
19 mzt
109 Azt
109 kel

4 vy
438 rs

109 et

o 80

109 ket
5.00 m

635,00 m
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ste

I1.2.15.1 Zakeus robot

dnia glabokosS ndoinka.

K81

1) 81/5
3) 81710
5) 81711
) 81/13
9) 81716
11) 81719
13) Bizea

4. Diugoss preyiacey x rur FUT 100

8154 = 20/2.50m
81/10A = 10/1.65m

Bi711A = 1272, 15m
817138 = 671 94n
81716A - 16/5.92m
WiT S 6/1i50m

Bi/24h = $7/1.79m

2

2)
4
8
8)
10}
i2)

.15 Xanal = rur PV 160 iaczony na weisk
- poz preedmiaru 02.2.18

s1/5
817108
si/12
817138
81718
Bi/20

B. 11086 odcinkéw praviaczy z rur PVC 180

Gl 11086 preyiacay = rur PVC 180
13080

D. srednia Wlubokos 25.03m :

xs-2

1 B2/t
3) se/1e
5) 82/10
™) 82/59
) 82/85
14) szzer
13) se/e0
15) B2/32
17) 82/34A
19) 82/35
21 s2/38
23) s2/38

A. Diugosé rrayiacay = rur FVC

20/2.20m
2571.95m
i3/2.05m
28/1.65m
i2/1 6Tm
4/t 7im
7/1.60m
1471500
: 3/1.50m
80/35D - 15/2.25m
82/384 - 16/2.22n
W24 - 7/1.50m

2

4

8

8
10)
ie)
1
i0)
18)
20)
22)

160

s2/11
B2/i4
s2/18
82720
82728
82728
a2/31
a2/3e
82738
sa/sT
sas3e

B. 110h¢ odoinkew preyiacey z rur BVC 160
Gl Tlo#¢ sreviacsy = Tar BVC 160

D. Srednia sigbokust 37.90m :

x93

1) @31
3) 83/8
5) 83,1
7) 83/9
9) 83/13
1) 83/15
i3) 83722
i5) 83728
i7) 83/28
19) 83/31
21) 83/33
23) 83/35
25) 83/37

- 837574

83/1A = 6/2.40m
8376 = 8/1.85u
83/10 = 9/1.8m
Mizo = 20/1.50m
83/134 = 16/2.54m
837154 = 197850
837224 = 12/1.81m
95 5/1.50m

837288 = 972,40
837314 = 1472 16m
Hiot 5/1.50m
83/35a = 17/1.92m

1471 04m

20080
2 8372
5) 83/7
6) 83/8
8) 83/12
10) 8311
12) 83T
14y 83722
i8) a3/es
18) 83/30
20) 83/32
22) 83/31
24) 93/36
28) s3/37

Odoinki preylasy % Tur PYG 160, Podano diugoss i sre-

B1/08 = 11/2.08m

ur 3/1.50m
81/124 = 972 12m
MO - 47i.50m
81/16A = 16/1.04m
si/214 = 9/2.00m
5 45w
- 13wt

I
= 1.95m
s2/114 =

- 510w
- 23 wxt
- 22 am
= 190 m

83/2a = te/2.2tm
83/7A = 23/1.75m
83/8a = 36/2.6im
HiiT 1171.50m
83/144 = 2172 45m
83/17A = 1072 ATm
w57 3/1.50m
83/284 = 22/2.26m
83/30A - 12/2.26m
837324 = §1/2.0tm
83/34A = 15/1.89m
83/36A = 14/1.97m
ues 8/1.50m
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27) 83/37 - 83/37B = U/1.0bw £8) 83/58
29) 83/40 - 83/40A = 8/1.80m 30) 83/40
51) 83741 - 83/41A - 25/2.26m 32) 83/A1A
33} 83/43 - 83/43A - 23/2,0em 34) 83/43
35) 83/438 - M5O - 4/i.50m 38) 83/45
37y 83/61 - W94 1075 50m 38) 83752
30) 83/52 - 83/82B = 7/i.9im 40) 83/63
41) 83755 - HTO 5/i.50m 42) 93/56
43) 83/5T - 83/57A - 16/1.80m 44) 83/5T
45} 83756 - 83/58A = 13/1.78m 48) 83/56A
47) 83/60 - 83/B0A = 0/§.90m 48) BI/6L
49) 83/61A - Mi25 = 3/1.50m 50) 83/81
51) 83/818 - 103 5/i.50m 52) 83/61
63) 83/02 - 83/82A - 2/1.93m 54) 83/66
55) 83/70 - B3/T0A - 2/1.63w 50) 83/T(
67) 83/71 - ues t0/1.50m 58) 83/73
59) B3/75 - 83/T3B - 9/1.66m 60) 83/T6
1) 83/78 - 83/T6A - 18/1.88m 62) 83/T8
83) 83/60 - 83/80A - 10/1.65m
A. Drudost preylacsy @ rur PO $00
P! 11086 odoinkow preylaczy z rur EVC 180
©. 1lob¢ preylacay & rur FYC 160
Dl Srednia wiebokoss 116.83m i 65 sui
x9-4
1) 84/5 - s4/5A = lo/2.5Bu @) 84/7
3) 84710 - 88/10A = 14/209m &) BA/12
5) 84716 - B4/16A = 43/2.03m  6) 84/22
7) 84/25 - W10 10/2.0im  8) 94726
9) 84727 - 84/27A = 14/2.35m 10) 84/31
i1} 847314 - HBO 871 50m 12) 84/31
13) 84732 - Bo/32A = 1/i.83m 14} 84/34
i5) 84/36 - B4/36A = 9/1.86m 18} B4/39
iT) 84730 - MTEa = 4/i.50m 18) 84/40
19) 84741 - B4/41A = 0/2.iIm 20) 84/42
A, Dluyose previacey = rar PVC 180
B! Tlosé odoinkow prayiacey = rur PVO 160
©l 11086 praylaczy z rur PVC 160
D Srednia wiebokose 40.32m ; 19 szt
2. bacsna diugoss prayiacsy = rur PVC 160
T45 + 380 ¢ 738 + 250
3. Tlos¢ odeinkew preyiacsy @ rar PVC 60

3423+ 63 + 20

1086 preyiacey = rur BVC 160
5+ 22+ 87 4 19

srodnia lebokoss
(25.03+43.06+116,63+40.32) 1519

Pozostats warunki w/g poz ST.II.1.20

I1.2.18 Podlots pod Kanal 7 porpolici

1,

T
837108

837418

537438 - 10/2.08m
837454 - 1972.01m
837524 = T/1.91m
83/53A = 15/1 6T
uo7 - 5/1.50m
o8 3/1.50m
5100 3/1.50m

83/61 - 12/2.02m
83/81B = 9/2.07m
MIOE - 3/1.50m
a3/864 = 10/1.26m
M8T - 5/1.50m
83/734 = 12/1.86m

837764 = 22/1.73m
M2 - 4/1.%0m
- 730w
- 65 mmt
= 57T emt

168 m
84/7A = 15/2. 000
847124 = ti/2li%m
847288 = 28/1.9Ta

772 41m

1871.60m

ori.
772,

om
tn

947394 = 9/1.60m

ureb = 4/1.50m
847424 = 671.94m
= 250 m
- 20wzt
& 5 amt
= 2.02 m
- s4135 0w
= 519 amt
- 109 ext
= 190 m

rubosci 20 om - pox presdmiaru 02.2.16

L$6.1 Zakres robst



[image: image74.jpg]0
2)
31
o

7

Eacana disosé wykopu pud proyiacza

Sxorokoss wrkopu
Grubosé podsypic

Objetoss podsypki 1473m ¥ 0.9m ¥ 0.20m

Pozostals warunki w/u poz ST.II.1.22

TI.2.47 Btudnia inspekeyina tworzywowa DI 515 i rura
toloskopowa i wiazem Zeliwnym T-40

1m.2.

- oz srzedmiaru 02.2.17

x8-1
1) Bi/BA = 1.T0
3) 81/10a i85
5) 8i/12A 195
7y 81/18A 169
9) si7eta = 1.90
A, Glebokose studni
B. Yloat studni
xo-2

1) s2/1a o7
3) 82/12A - 1.63
5) s2/16a .83
) 82/20A = .98
o) 82258 iie4
1) se/eeA = 1.T6
13) sa/34a .16
i5) 82/36B = 1190
17) s2/38a 1.8
A. Giebokose studni
Bl Iloss studni
X535

1) 83/18

3) 83764

5) 83/78

) 837134

9) 83/15A

i1) s3/e2a

13) 837288

15) 83/31A

i) 837348

19) 837384

21) 83/378

23) 83/408

25) 83/4i8

1) 837438

17.1 Zakras robst

sEz8s

BaEsEsEEE

BEESEBEEEREHER

2
4
bl
8
101

2
5
)
8
10)
12)
11)
16)
18)

81/58
817114
817134
817188
s1/24a

s2/11a
827154
827194
927258
s2727A
827314
273858
827378
827388

83728
83778

85788

837144
83/17TA
a3/284
837308
837388
83/358
83/37A
837408
837414
837438
837458

= 1

189
116
(57
S oilst

- a3

- 198
s il

i.60
S il

1.90
siom
2,08

im0
1160
- il

184
T
i.8
S iler

166
S s

2.10
s sise
1162

473.00 m
950 m
9.20 m

265010 m3

Mumery studni inspekoyinyoh DE 310 i Lch #ebokobs

sEEEE

77t
0 ket

BEEaEEE

s2.46 m
1 et

sEEREREREa

BE
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29) s3/528 .70 m 30) 83/528 - i.Tom
31) 83/63A 167 m 32) 83/57A = t.eTm
33) s3/58A 160 1 34) 83/60A iiee m
35) 83/61A 184 m 38) 83/818 194 m
37} 83/824 tieam 38) 83/684 £36 m
39) 83/70A - i.66m 40) 83/T5A = L.T3m
41) 83/738 - i.00m 42) 83/788 158 m
43) 83778a s m 44) 83/808 1.60
A. Glgbokose studni - 76,75 m
B. Iloge studni - 4
x8-4
1) 84/5a 170 m 2) sa/Ta 1.80 m
3) 84710 LTam 1) sariza 170 m
5) 84718a 162 m ) sa/2ea 157 m
7) 84/2TA = L0 m 8) 84/314 (60 m
9) 84/32A 165 m 10) 847344 216 m
11) 84/36A 168 m i2) B47S9A 102 m
13) 84/41A = LT3 m 14 saseea 189 m
A. Giebokoss stuani - 25,99 m
B. Ilok6 studni - 1 ke
2. Buma giebokosé studni DR 315
AT.70 ¢ 32.46 ¢ 78.73 + 23.99 - 150.65 m
3. Tlo8é studni
104 18 4 a4 4 14 - 88 kel
4. Srodnia globokoss studni
150,85 1 86 - .78 m
Fozostaln warunki w/d pox ST.II.1.23
T1.2.18 Proba wodna kanaléw rurowyoh FVO 160
- rou przedmiara 02.2.16
11.2.18,1 Zakres robot
1) Tioss praviacey
~xass - [T
- xs-e - 22 ezt
“xss - 57 axt
- xa-s - 9 ant
- Razem - 100 sut

Posostate waraski w/§ por 8T.TT.1.31

s s
v ey e
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